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�� �N�� �; �$ OD9 �� �)�� H�>	.� b� l
��)x,y ( �
�  ��� �7�)"�� �?�� b� �.�if�� H��i�9 �i$
  �
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�
� �N�� �; .��
�  i�c;
 �i��); H�98k
 �	��$ ��	�
���	� �� .�i�
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� �$ #��� ��" 
�,�� � ��/V� /�� �m�! H�98k
 ��" �	�
�L �D����J�� <��i[ � ��
� �i���
 
��i�� /i? �

��
�� ��?� ����� ���>� �$ OD9.

�� <��m	�
 �)D�
 #
 ���>� l��! ����� �
�$ ��" .�� �! 
� OD9 t�
� �� �)D�
 t$�i� b� H��J �$ l
��
�� 
����  �
 �	��� ��$�� �! ����� OD9 �$  ��� �o� �� �	���A �)!.

Pixel �
 ����� ���>� �� �Y
� E��	D[�! .

�� I�N� �	�
��A �� l��! ED�
 0�f); �� E�
�$�)$ ��".
%&
�D�A <#
��
 )Pixture Element(

<#
��
Pixel �c� �"�$ w�/$ ��
 H�i98k
 �iVY �i"�$ b[�! �,�L ��
 � ��! �mY 
� H�98k
 0�c� l
��
�$�� �� X�
/�
.

(&7�)"�� H�?�� �
��� �
 �
 ���>�  �m�! �mY �
�$ ��	�!�L H�?�� <�����.

 �
 ��	�!�L H�?�� �f���$ �
�9
 E�
 �!  �
 3��J �
�9
 #
 ���$�� O����� b� ����� ���>�.

&b[�! \�� W����
� �$ �4��� ��C`�� � v$
�� � ����� ����>� l��! ��
� �$ �J8L ��k �$ zi" #
 <�i" 
�� ��V�
 ����� H��J �$ ����
� �� ��".

<#
��
 �� u�$  9�� l�[ ����
/� �
�
� ����� \�� �ic; #
 � �i	c!  c�� W�	C$  �� W\�� E	L�� W����
 �
 ���� t��� � l��* �#�� 0�f)C$ �	cC�.

b�Dm� H��� � �9�m��
  �� W����N��  �� W���� M���� E�$ ]����
 ��# \��?)Resolution ( OiD9
�� l��$ 
� ����� �)!.

Pixel

$%&�'( )*+ 
�%�� ,�%��


-��� ./��� � �0&1�

,�%��  �!"# 


�%�� ,�%�� 

�� �� 
2,3�4 x, y, z
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�� \��? #
 <��m	�
 �$ l��i! EDi�
 �
�$ 0#u b�Dm� H��� W�o����� ���� M���� �  �� M��
 �$ l
��
 ���*  ��$ 
� OD9 .M���� ��
 \�_� l
�)9 �$%:(RRRR ���Y ����N��  �� � �"�$R,+#�i������ �i	�

 b�Dm� H��� �$ 
� OD9 ���$ �"�$%-���c� ED�
 l��D�.

M���� 30000M���� 20000M���� 15000M���� 10000M���� 5000 H��� 
 ��
�9�m��
 

 ��
����N�� 

 ��
�9�m��
 

 ��
����N�� 

 ��
�9�m��
 

 ��
����N��

 ��
�9�m��
 

 ��
����N�� 

 ��
�9�m��
 

 ��
����N�� 

b�Dm� 

0.42 0.21 0.28 0.14 0.20 0.10 0.14 0.07 0.07 0.035 7
0.60 0.30 0.40 0.20 0.30 0.15 0.20 0.10 0.10 0.050 10 
0.90 0.45 0.60 0.30 0.44 0.22 0.30 0.15 0.15 0.075 15 
1.20 0.60 0.80 0.40 0.60 0.30 0.40 0.20 0.20 0.10 20 
1.80 0.90 1.20 0.60 0.90 0.45 0.60 0.30 0.30 0.15 30 
3.00 1.50 2.00 1.00 1.50 0.75 1.00 0.50 0.50 0.25 50 
4.80 2.40 3.20 1.60 2.40 1.20 1.60 0.80 0.80 0.40 80 

 ديد كلي به سيستم-1-3
 افزار ديد كلي به سخت-1-3-1

 �
 ��
/�
  .� e
/?
 ]����
 �f��f[ <�))! l��$ ��# �
��c�.
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 افزار ديد كلي به نرم-1-3-2
 �
 �
/�
 0�� #
 <��m	�
 �� �$��! ��D,c9 �f��f[ <�))! l��$ ��# �	���f`
.

,5�6�7,8

9�# ���� 2���:�  
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%&<�" ����� �7
�; ��C�D9 
(&��
����D9 E�$��� F�� 
+&�)��# \�	)! ]��� H�>	.� 

6#
��A ParadEyes 
%&���k �� �$ �,L
� ��?�� 0�V�
 ConformalWAffineWProjective 
(&�� 0�V�
�?��L ��? 
+&���� �$ OD9 
���� �
�$ ���$ �� \�� ��V�
 
2&a�
�9 �����  C? 0#u H���D�
 E	"
r� ���	L
 �� 
-&Toolbar Editor 

�� �$��! �!  �
 �Dc! �����$ Wl* �,���$ ��
��Toolbar  �; �
�$ �)�� �)! G���� 
� ��L <
�.`� 
W��u F�� W�4��9 �  ��.4 Wy�� ...�)! }.�� 
� .�� t�
� �� ���
���	�
 �; �
�$ l
��Toolbar 

��! G���� 
� l* ��L.
1&E��# ����� ��; <�
� ��`��DTD 

��C�?��LParadEyes 
%&vector file: �
 <�" 
���� a�
�9 
��� 
��" �! .
��� H��J �$ 
��� E�
text  ��� �$ fvd 
<��$�!

 �
 �f�� ��C	��� �$ 
���� 
$�� �	Y
�$ .
(&E��# ����� ��; <�
� 
���DTD 
+&�������� ��;�	�
��A #
 �"�
/� 

 روند توضيح سيستم-1-4
 روند آموزش-1-4-1

l�i�$ �i�m� � �>i	.� H��iJ �i$ ��;�m� � <�" ��
���L ���4
 H���4�� #
  �
 <�" ��� 6#��* �� 
�"�$ l��* � t��� �	��� ������� �� ���".

X.$%����� 
��" �	��� <��$�� �
ParadEyes �� �	��� �$ �,! ��� ��i"�$ .Ei�
 �i�`�N� �i$ �$��i!
 �	��� �$ X.$ParadEyes�� �)"* �,! H��>$ ��	�
���	� ��;�m� �$ E�)�c; l*  �c;
 ���".

X.$ ��( .� ��;#��� #
 � ��
/�
0�� 0�� =>�  C? ��
/�
  .� � �
/�
 �i� ^�$ �	��� �
/�
 � ��i"
�� l��$ /�� �	��� =>� ����k ��".

X.$+ �
 �	��� �"#��* ���� <�))! l��$ .l�i�$ �i! ������ l�c; �$ 
� �"#��* ���� �$��!  �
 0#u
 
 �� �$��! �!  �
 ����� M��
 �$ <�" �7
�
 6#��* �)! \����  �
 <�" �i� �i?
�� l* �i$ �i����$ �
�?

�"�$ .
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/�
Toolbar �� l��$ 
� �)! .0�� E�
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 �i$ �
/i$
 �i,�� �iY
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�i$ �
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 �	��� �� a�
�9 0�f); ���� �$ OD9 
���� G,	.� ��;��
���	�
ParadEyes �
 .

X.$- .� e
/?
 �>	.� H��J �$ �	��� ��
/�
ParadEyes�� 3���� 
� �)!.

& c�� ��C�.$ #
 �P�$ + �
 <�" 
�D��  c�� �� #
 �	��� 6#��* :
%&���B�  c��:0�� �� �	�� ��D$ ��;�	�
��A �$ �7�)"* � ��	�
���	� ��;�m� �$ �$��! �7�)"* �
�$ �
/�

 �
.
(&
�?
  c��:�� ����$ 
� �	��� �$ ��! ���� �f��f[ �)!.

���J�� 
� �	�i�� �i$ ��i! �i,c9 �i��� vi�� �i;
�.$ �iD)�
 �� �"�$ �)"* ��	�
���	� ��;�m� �$ �$��! �D�
�� �#����$ ���c� �o� p�J ���B�  c�� ��`�N� #
 ��
��.

 آشنائي با علائم آموزشي-1-4-2

0�� 6#��* �� �	�� ��D$ ��;��c� #
 �)����9 �
/�
:


 X�$ �?�� �! �9�4�� l��$ �
�$  �
 <�" <��m	�
 �NL l��$ �
�$ /�� � ��
� #��� �Y #.

 �
 <�" <��m	�
��" <�
� ��	��$ 3�4�� �Y8NJ
 �� �9�4�� <��$ �� <�" �	�
�L <�� �;.

� �
 =,N� �$ �?�� <�);� l��� .
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 آموزش سيستم:3بخش

 راه اندازي پروژه-3-1
 تئوري-

;�	�
��A �$ �7�)"* �,J
 �� 
&<�V)A Project Setup�� ��# H��J �$ �"�$.

Project Scale :�� ��D$ ���� M���� ����� �
�$ ���.
Area Name :�� ��D$ ���� ��C� ��N)� 0�� ����� �
�$ ���./�� �7
�; ��
����D9 E�$��� F�� E�)�c;

�� ����� �	�� ��D$ ��N)� ��
����D9�� �! ��".
Class :�$OD9 F�� ����� �
)W�)��# W�7
�; (... �� ��D$ ��� .��.	�
 l�D�
 v�� �	��� #
 �.�� E�
 ��

��
� ��?� �7
�; OD9.
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Work Space :�
�
� �  �
 ���! ��P� <�))! }.��1�i,Y�� �i� ���$ =���� �$ �!  �
 ��# �,Y�� 
-���" �k .

%.Block Definition :��C�D9 ����� �
�$S�,$ 
(.Interior Orientation :�,L
� ��?�� 0�V�
 �
�$ 
+.Preparation :�?��L ��?�� 0�V�
 �
�$ 
2.Triangulation :^,_� #
 ����?
 ���9 �,Y�� ��)$ 
-.Model Based Operation :���� �$ OD9 
���� � \�� ��`�� �,Y�� 
1.Report Operation :$ �
�$�C,��� ���� � �;�	�
��A � H������ #
 6�
/� l�� 

Discription :H���4�� E	"�� �
�$ 
Update Discription :l* I8J
 #
 OA H���4��  ��_� �
�$ 

Open :�� <�" ��.	�
 ���! �,Y�� �$ ���� ^9�$ ���! 
Y
�� #
 �D� ��.	�
 #
 OA ��".
Cancel : �
 p
�>�
 l��$ �
�$.

 اجرا-
�	C$ ��C�.$  �
 +&%W+&(W+&+��C�.$ ��$� ��" 0�V�
 =���� �$ +&2�+&-�+&1���" ��`�N� .

 Sensorو Project معرفي مسير زير شاخه هاي-3-1-1

��; �L�" ��# ���� G���� �
�$Project �Sensor �)�/� ��� �$ Setting ��i" bi�,! �,J
 ��)� #
 .
�)�/� ��� �$ Oh�Path..." b�,! ��.

��� l�D�* ��� �$ l
���
/$
 �,�� #
 )toolbar (��! b�,!.
<�V)APath Setting�� #�$ ��".
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=�i[�$ ��i,? ��  �
 <�" ����� �����$ =>� 0�f); �!
� �����  �
 ���!Group: �i$ � ��i" ��
� 
�c!� ���Ok��" b�,! .���c!� ��� �$ b�,! �$ 
� �o����� ���� l
�� Browse��! ��.	�
 .

��; �L�"��# ���� �D����J�� Project �Sensor �� �i; �L�" E�
 �� �)"�$ <��� ����� 3��J 
<
� �,Y�� #
 ���9 l�D�
 �)"�$ �	"
�� ��?� H��J �; ��
�� ��?� <@��A �#
��
 .l
�i	�� 
D�i� ti�� �
�$

 0�� �$ ���; �L�"Project �Sensor� �o� ���� ���� �� 
_)C:\ paradEyes ( ��i! �i���� �i����$ �$ .
���	!��
� �� �! ��" �?��Project �Sensor����� �
�� ���� b� �� .

&��C���	!��
� ���� �� Sensor �Project�" �;
�L <�
� 3�4�� .

 تعريف نوع دوربين عكسبرداري-3-1-2

�)�/� ��� �$ ��
����D9 E�$��� F�� G���� �
�$Setting#
 ����i$ Ohi� � <�i" bi�,! �,iJ
 ��)� 
�)�/�Sensor��" b�,! .

��� l�D�* ��� �$ l
����! b�,! �
/$
 �,�� #
 .

<�V)ASensor Setup  �� #�$ ��".
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 نام دوربين-3-1-2-1

=�[�$ ��,? �� E�$��� 0��Sensor Name��" ��
� .

��	!
��!  �; �_!
�Y ��
�	�� E�$��� 0�� ���i� ��
� E�i$��� 0�� �D����J�� � �"�$ �	"
� \�k �
�� �;�| ��# 0�q�A �"�$ �	"
� \�k ��	!
��!  �; #
 X�$ �D)�
 �� ��":

��,J�� ��	!
��! E�$��� 0�� �� �D����J ��)��,! l�
� ���� �$spacebar ( �;�i| �i�# 0�q�A ��� ��D$
�� ��":

 مشخصات دوربين-3-1-2-2

&��� =�[�$ ��,? �� �	c�,�� =�Y�$ E�$��� �����! �,J�� �
Focal Length��" ��
� .
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�E�$ ���9 ���$ E�$��� �����! �,J��5R�+-R �
��i; ���! H��>)�
 ��{�� � �"�$ (�Alert Box (
����� �;�| ��# .

&�� l��$ E�$��� <��#�� ���L��! v��� �! E�$��� S��� \��"���� ]��� H�>	.� ���" ��
� ���".

�c!� ��� �$ E�$��� l��$ S��� \��"����  �; �� ��C[ E���� �
�$��" b�,! .
�c!� ��� �$ \�YUpdate����� G���� �����$ �
�$ E�$��� H��J E�
 �$ � ��" b�,! .

�����iA � E�i$��� 0�i� ��
 �$ �,��� ��  �
 <��!  ����� �! 
� �)�$��� H�>.�� �����$ FSN �� 
�L�"��#Sensor�� <��Ld �)! .E�$��� 0�� ��
 \�_� l
�)9 �$Oeep Ei�
 H�>i.�� �i����$ �i"�$ <��$ 


��� �� 
� E�$��� F��Oeep.FSN �L�"��# �� Sonsor �i� <��Ld �i)!) .D:/ ParadEyes/ Sensor/ 
Oeep.FSN ( 

�L�" ��# �D����J �� Sensor ��i; �L�i" ��# <�" ����� ���� �� Project �Sensor �i"��� 
�� �;�| ��# �
��; ���! ��".

0�� 
��# �L�" ��# �� 
� �C)�$��� H�>.�� �
/�
Sensor�)D�� �V	�? .�i$ �L�" b� W
D�� t�� �
�$
 0��Sensor��" �	L�� �
��; ���! �� <�" <�
� ���� �� .
&��� <�" l��$ 
Y
�� �f�� ��C)�$��� G���� �
�$ l
����! �
�D� 
.

و اصلاح مشخصات دوربين-3-1-2-3  خروج

<�V)A #
 K��L �
�$Sensor Setup �c!� ��� �$ Close��" b�,! .
�ic!� ����i$ bi�,! �$ W�"�$ <�" ����� 
�� #
 �)�$��� H�>.�� �D����J��E�i$��� H�>i.�� 

�� �;�| ��".



����

����>� \�c9
 #
 OA E�$��� H�>.�� I8J
 �
�$ �ic!� ��� �i$ �io� ���� H�Update bi�,! 
��".

 تعريف پروژه-3-1-3

�)�/� ��� �$ <@��A G���� �
�$System �i)�/� ��� �$ Oh� � ��" b�,! �,J
 ��)� #
 setup bi�,! 
��".

�l�D�* ����$ l
�� �� ��! b�,! �
/$
 �,�� #
 .

<�V)AProject Setup�� #�$ ��".
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 قياس پروژهم-3-1-3-1

�c!� ��� �$ <@��A M���� ����� �
�$ New... =�[�$ ��,? Project Scale <�V)A ��" b�,! New 
Project#�$ 

�� ��" 

=�[�$ ��,? �� <@��A M����Project Name��" ��
� .M�i��� �i�
 \�i_� l
�i)9 �i$ �i! ��" �?��
 <@��A �o�����%:(RRR H��J �$ ���$ �"�$ (RRR&%=�[�$ ��,? �� project Name��" ��
� .��{��

<
� 0�c�
 0�f); H��J E�
 �� �;�| <@��A M���� E	��� 0�9 �$ �)�� ��# �
��; ���! <@��A �#
��
 ��".
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�L�i" 
iL
� �� <@��iA M�i��� 0�� �$ �L�" b� <@��A M���� l��! ��
� #
 OA Project �	L�i� 
�� ��" .�$
�$ <�" ����� <@��A M���� ��
 �8_�%:%RRR <@��iA ���i� � �i"�$ D:\ParadEyes 

 �L�" �"�$1-1000 ���� �� D:\ParadEyes\Project\1-1000 �i� �	L�� ��i" .
i��� �i��$
 ���YToolbar �L�" ��# �� /�� �o� ���� M���� �
�$ <�" �	L�� 1-1000�)�� ���� �
�� :

D:\ParadEyes\Project\1-1000\Toolbar.tbr 

و نوع دوربين عكسبرداري-3-1-3-2  نام منطقه

�c!� ��� �$ �o����� ��N)� 0�� ����� �
�$ New... =�[�$ ��,? Area Name ��i" b�,! .<�iV)A
New Area�� #�$ ��".

=�[�$ ��,? �� �o� ���� ��N)� 0�� Area Name ��" ��
� .
� E���� �
�$ 
��� �c!� ����$ �	�� ��D$ ��
����D9 E�$��� F�=�i[�$ ��,? �� Sensor bi�,! 

��" .�� �;�| ��
 <�" G���� 8�� �! �7�C)�$��� #
 �	��` ���" .<��i! bi�,! �o����� E�$��� 0�� ����$
 �c!� ����$ Oh� �Ok �c!� ����$ p
�>�
 H��J �� � ��" b�,! Cancel��" b�,! .

� #
 OA �� �	L�� <@��A M���� �L�" ��# �� ��N)� 0�� �$ �L�" b� ��N)� 0�� ���� bi� � ��"
 0�)$ �L�"Model �� �	L�� ��N)� 0�� �L�" ��# �� ����A �$ 
��� b� /�� � ��"FPR �i�N)� 0�i� �$ W
�ii� �	L�ii� ��ii" .�ii�N)� 0�ii� �ii�
 \�ii_� l
�ii)9 �ii$Oeep M�ii��� � �ii"�$ %:%RRR@��iiA ���ii� �<

D:\ParadEyes#
 �)����9 <�" �	L�� 
��� � �; �L�" ���� �"�$ :
D:\ParadEYes\Project\1-1000\Oeep 
D:\ParadEYes\Project\1-1000\Oeep\Model 
D:\ParadEYes\Project\1-1000\Oeep\Oeep.FPR 

 
���Oeep.FPR ��;�	�
��A ���� ���Y .

 نوع عكس-3-1-3-3

�� OD9 F�� D9 
��" ��
�� <�
�;�� �� �)��# W�7
�; O�
)��� #
 XV)� (�"�$ .�	�i�� #
 �.�� E�
 ��
��
� ��?� �7
�; ��C�D9 ����� l�D�
 v��.

 فضاي كاري-3-1-3-4



����


��� �c!� ��� �$ =�[�$ ��,? �� Workspace <�;��� ���! ��P� 
Y
��  ��` �� ��" b�,! 
��".

�� E�
  �
 0#u <@��A 0�V�
 �
�$�� ^�$ ��$ ��C�.$ �� �! ���" 0�V�
 =���� �$ 
Y
 ���".

 توضيحات-3-1-3-5

�� ��" l��$ <@��A ���� �� �����4�� ��" �	�
�L �D����J�� �i�# �� �i)	� ���i! �� 
� H���4�� l
��
 =�[�$Discription "�� .�� H���4�� \�k �_!
�Y ��
��(--�"�$ ��	!
��! .

��" �	�
�L <���; �ic!� ��� �i$  i�
 0#u 3��>i� \�ic9
 #
 OiA ��i" <�
� ����>� H���4�� �� 
Update Discription��" b�,! .

 هاي قبلي كار بر روي پروژه-3-1-3-6

<@��A ��� �$ l��! ��! �
�$ <�" G���� 8�� �! �7�; �ic!� ��� �$ b�,! �$ ��
=�i[�$ ��i,? �� 
Project Scale��� <@��A M���� �ic!� ��� �i$ bi�,! �i$ Ohi� � ��i" ��.	�
 �o� ���i,? �� 

=�[�$Area Name ��" ��.	�
 �o� ���� ��N)� 0�� .

 منوي سيستم-3-1-4

�)�/� ��� �$ System��" b�,! �,J
 ��)� #
 .

 �
 ��# ��; �)�/� 
��" �)� E�
:

3-1-4-1-Attach as...  

�; �.�� �$ ]�$�� �)�/� E�
�"�$ �c� \��� �;�f	��
 ��; �.�� �� � <��$ �	��� �D�"  �� �.

3-1-4-2-Setup 



���	

X.$ �� +&%&+�" <�
� 3�4�� .

3-1-4-3-Recovering 

��" �� �����	�A ���$ ��; �.�� �� �  ��� \��� �)�/� E�
.

3-1-4-4-About ParadEyes 

�)�/� ��� �$ b�,! �$About ParadEyes�� #�$ ��# <�V)A 0�i� ���i� �� �����4�� 
��" �! ��" �
/i�

ParadEyes �
 .

3-1-4-5-Exit 

0�� #
 K��L �
�$ �)�/� ��� �$ �
/�
Exit��" b�,! .

��� 
��� ��� �$ K��L �
�$ l
����! b�,! �
/$
 �,�� #
 .

 View منوي-3-1-5

�)�/� ��� �$ View! �,J
 ��)� #
 ��" b�,.

�)�/� 
��" �)� E�
  �
 ��# ��;:

3-1-5-1-Toolbar 

�� �
/$
 �,�� ��.	�
 0�9 �� ��.	�
 �
�$ �)�/� ��� �$ l
��ToolBar��! b�,! .
�" <�
� 3�4�� 8�� �!  �
 �7�C��D�* 
��" �
/$
 �,��.

3-1-5-2-Status bar 

� �
�� ��.	�
 0�9 �� ��.	�
 �
�$ �)�/� ��� �$  ��4Status bar ��i" bi�,! .X��ic� �
�i$ �
�i� Ei�

 �
 �Dc! H�98k
.

 Setting منوي-3-1-6



���


�)�/� ��� �$ Setting��" b�,! �,J
 ��)� #
 .

�)�/� 
��" �)� E�
  �
 ��# ��;:

3-1-6-1-Security... 

" �� �����	�A ���$ ��; �.�� �� �  ��� \��� �)�/� E�
��.

3-1-6-2-Path... 

X.$ �� �)�/� E�
+&%&%�" <�
� 3�4�� .

3-1-6-3-Sensor... 

X.$ �� �)�/� E�
+&%&(�" <�
� 3�4�� .

3-1-6-4-Toolbar... 

���� �� 
�?
 �?��L �����$ b� H��>$ � <���� \��� �)�/� E�
 �	��� #
 �.�� E�
 ��.

3-1-6-5-Register 

�
�$ �)�/� E�
�.�� ��
� ��$��! �	��� �D�"  �� ��;.

 (Block Definition) تعريف بلوك-3-2
 تئوري-

�� ����� <@��A <�);� 
�D�� ��C�D9 0�c� S�,$ G���� �� ���".
�;�	�
��A �$ �7�)"* :

Import :� 
�D�� ��C�D9 ����� �
�$  �
 ���)�<@��A <�); 

l��ic� �! �� ���4
 �$  ��� ���$ 
Y
�� #
 b� ��; �� l
�� �c� <@��A b� ����>� ����� #
 OA 
��c� 0
��
 ����>� E�
.

 اجرا-
<�V)A S�,$ G���� �,Y�� �$ ���� �
�$Project Setup M�i��� ��;�	�
��A ��.	�
 #
 OA W<��c� \��� 
� 

�)�/� W<@��A 0�� � <@��ABlock Definition ���! ��P� #
 )Work Space (��" ��.	�
.



����

�c!� ����$Open��" b�,! .�� #�$ ��# <�V)A ��".



����

)Import( معرفي عكسها-3-2-1

�)�/� ��� �$ W�o����� <@��A <�);� 
�D�� ��C�D9 ����� �
�$Import ��i" bi�,! �,iJ
 ��i)� #
 .
<�V)AOpen�� #�$ ��" .�� � 0����" ��
� �o� ���� 
��� ��.

��� ���	�� �$��	�� �
 �$ l�D�* ��� �$ l
����! b�,! �
/$
 �,�� #
 .

�)�/� ��� �$ ���$ �C�D9 0�c� �$ �N$
� ��Import <�V)A �� ��" b�,! Open ���i� � 0�i� ��$ � ��" #�$ 
��" ��
� �o� ���� ���>� ���Y 
���.

 منوي سيستم-3-2-2

����$ �)�/�System��" b�,! �,J
 ��)� #
 .�� #�$ ��# ��)� ��".



����

�)�/� 
��" �)� E�
  �
 ��# ��;:

3-2-2-1-About ParadEyes 

�)�/� ��� �$About ParadEyes��" b�,! .�� #�$ ��# <�V)A ��".

0�� <��$�� ���98k
 ���Y <�V)A E�
 �
/�
ParadEyes �
 .

3-2-2-2-Close 

�)�/� ��� �$ b�,! �$ Close�� #�$ �,J
 <�V)A �$ <�" K��L S�,$ G���� �,Y�� #
 �����$ ����.

��� l�D�* ��� �$ ���	�� ��k �$ l
����! b�,! �
/$
 �,�� #
 .

 View منوي-3-2-3

�)�/� ��� �$View��" b�,! �,J
 ��)� #
 .�� #�$ ��# ��)� ��".


��" �)� E�
�)�/�  �
 ��# ��;:
3-2-3-1-Toolbar 

�� �
/$
 �,�� X��c� 0�9 �� X��c� �
�$ �)�/� ��� �$ l
��Toolbar��! b�,! .
��
 <�" <�
� 3�4�� �!  �
 ��# ��C��D�* 
��" �
/$
 �,�� E�
.

3-2-3-2-Status Bar 

�i)�/� ����$ W ��4� �
�� X��c� 0�9 �� X��c� �
�$Status Bar,! ��i" bi�.X��ic� �
�i$ �
�i� Ei�

�� �;�| X��c� ��mJ ��# �� �!  �
 �Dc! H�98k
 ��".

 Export منوي-3-2-4

�.�� �� � <��$ \��� ��{ �)� E�
 �� �����	�A ���$ ��; ��".



����

 Interior Orientation توجيه داخلي-3-3
 تئوري_
)  (Interior Orientation توجيه داخلي-

�,L
� ��?�� �i!  i�
 Ei�
 ��io)�  i�
 ��
����iD9 �o�` �� E�$��� �,L
�  ��4� ��V� �#��#�$ 
���
# ���A �! �
aA���9 �D�	A
 ���� �$ )CP (���#�� )���
#α(��" ��V�
 <��$��.

 توجيه داخلي آنالوگ-

�,L
� ��?�� 0�V�
 �
�$ 9 ��  �
 ���! w�`��*��" 0�V�
 ��# 
c :
%.���� �
�� �D�	A
 /!�� �$ l* /!�� �� <�
�  !�Y 
� ���#�A��� ����* .
(.��	�#�A��� �� ���9 �,J�� ) �
 �,J
 �,J�� ��o)� (�7
�i; E�i$��� �� �����i! �,J�� �$ ��	!@��A ��

�"�$ �$
�$.

 توجيه داخلي محاسباتي-

��� #
 
���� �	�� /��  `�Y E�
 �� �i� 0�iV�
 OiD9 H�>	.� �	��� �$ �o����� H�>	.� �	 �� ��i"
 �� 0�V�
 �;�f	��  `�Y �� �!  �
 ���! l�c; t�
� ��i" .�i�  i!�Y �i; ��iC	!�Y #
 �i��!�� �i�
��

 ��C	!�Y � ��
��� �"�$ �`��	�
 . i!�Y �� � �i�
���  i!�Y bi� #
 ���!�� /�� ��	�#�A ��� l�
�  !�Y
  �
 �`��	�
 .� �)��� i!�Y �� � ��	�#�A�i�� ��miJ �i$ ��ic9 ���i�� \�Y ��
���  !�Y b� �$ l
��

 ���� �
�	�
 �� �`��	�
x���� �y�i"��� �i$
�$ M�i��� �D����J �� �f� ��c� ��N)� �; �$ 
� �	��� ��
 �$ /�� �	��� �� M���� l��c� l��D� H��J E�
 �� �!�� \�c9
 0��C[ �	�
��A l
�)9 ��".

pa

α

%"�6%8��7 
#1+ ��,� 
�é c

A

�"�6 

y

o

X

x

Y

O

D���7 ?���6 
ç F

x٠

y٠



����

�� �N�� �� H�>	.� 
�
�Y l��$ }.�� �$ ��������  `�Y �� � ��ic� 
iY 
� �	�
��iA ��iC[ Ei�
 l
��
��! 
���� �f��c; �$ 
� �	��� �� ]��� ����.
���� �	��� E�
conformal��" �� <����� .

! �,L
� ��?�� �
�$ ��# H�>	.� �	��� �� �$ �����$ E�
 ���� �� ��".
%.OD9 ���$ �� H�>	.� �	��� 

�� G���� 
�d 
D" H��J �$  i�
 �C!��� \��"���� tk��� 
�� H�>	.� �	��� �
��� �!��" .��i�� �
x���� � #
��A ����  C? �� y���� �$ x �
 ��c9 .

(&����� ���>� H�>	.� �	��� 

D" H��J �$ �	��� E�
�� G���� 
�d ��" 

�	��� 
��� �! Pixel (0,0) ���� �x��i�� � ��Ni� ��C,�iD�A �
�	�
 �� y��C,�iD�A �
�i	�
 �� 
 �
 ���	�.

����� ��#



����

=�Y �$ �Y
� H�>	.� �	��� E�
 �� Pixel  �� Sub Pixel  �
 .
&�>	.� Wx�� H�>	.� �	��� �� 
���� �
�$ ��
���	�
 H��J �$ �C!��� \��"���� H)�i��L��! p�k #


<��#�� (��
� ��i?� OiD9 ���$ �� H�>	.� �	��� �� .�� �iC!��� \��i"���� H�>i	.� �i�
 E�
�$�i)$
 �� ��"  7
�� /�� ����� ���>� �	��� 0�iV�
 �o����i� ��C,���� #
 �D� �$ 
� �	��� �� E�$ ]����
 l
��

�� ��;�	�
��A � �
���c� ������ 
� 
�� .
#
 �)����9 �C,���� E�
:

Conformal:�"�$ l��D� H�C? 0�c� �� M���� �! �	��� �� ]����
 �
�$ .
�" l��$ �!  �
 �	�
��A ��C[ �
�
� 
���� E�
 .]�i$�� �	�
��iA b� ��
��� �	�
��A b�� �`��	�
 �	�
��A ��

 �
 M���� �$.

Affine :! �	��� �� ]����
 �
�$��
� x�� �;���� �
�	�
 �� M���� �.
�#
�	� �$ 
�N	�� 
���� E�
 �� \�_� l
�)9 �$ �� 
���� F84u
 H��iJ �i$ W�#
�i� ]�iNL �i)�� ��"

 �� ���$ �#
�� �)��� .�� E�i$ S�	�� �N�� �� �$ 
�
�Y W
Y �
�$ �  �
 �	�
��A X" �
�
� 
���� E�

��
� #��� �	���.

Projective :�
�$�"��� l��D� H�C? 0�c� �� M���� �! �	��� �� ]����
 .
�� ���$ vL H��J �$ vL 
���� E�
 �� \�_� l
�)9 �$ ���� .�
�i$ �  i�
 �	�
��A  �; �
�
� 
���� E�


��
� 
� �	��� �� E�$ S�	�� �N�� ��C[ 
�
�Y �$ #��� 
Y.

&�,L
� ��?�� <�V)A �f�� ��;�	�
��A �$ �7�)"* 

X

pixel(i,j)

Y

pixel(٠,٠)

pixel(m,n)



����

��? b[ �:<�"  7
�� b!��� \��"���� �D)�
 �� S��� \��"����  7
�� 0�9 ��  7
�� l�" }.�� �
�$
�c�  !�" H������ �� �`� �)!.

Conformal :6�� �$ �,L
� ��?�� 0�V�
 �
�$Conformal 
Affine :6�� �$ �,L
� ��?�� 0�V�
 �
�$Affine 

Projective :6�� �$ �,L
� ��?�� 0�V�
 �
�$Projective 
�$ �7�)"*Hardware Setting:

 .i� ��iD,c9 <�i�� ��o)� �
�$ ���! ��;�P� 0�c� �� S�	�� ��
/$
 l
�)9 �$ <�V)A E�
 �	�i�� 
/i�

�� <��m	�
 ����.

Encodere Position : �
 ��# ��;�	�
��A 
��" �!:
X�Y:�$ ���)" �N�� \��	�
 /�� � ���)" �N��  ����� l��$ �
�$0�� H��J �$ �o�����  ����� ��
/�
 
Z:0�� H��J �$ �o����� <#
��
 �$ OD9 l
��� /�� � l
��� l
/�� l��$ �
�$ ��
/�
 

Encodere Sensitivity :  ����Y l
/�� l��$ �
�$Encoder ��i;�	�
��A 
��i" �i!  ��; X,Y,Z  
�� �"�$ . .i� �`�i��
 ��C�i`�A #
 ���i! E�i��� �f�� H���9 �$ i�
 0�i� �i!  i�
 �
/ �i� �
/i�
 �i�
�L .

 ����Y l
/�� �D�����J��% i!�Y �ij
 �� �"�$ Handwheel � �i;Footdisk l
��� bi� <#
�i�
 �i$ 

��!2RR 0�� v��� �fc; � ��`�� O`�A �� \�c9
  ����� �
/�
  ����iY l
/i�� �i�
 �i�
 ��"K�i"�$ 
 .� l�c; �
/�
22`�� 
��! l
��� b� �j
 �� 
� O`�A �� �� �)! .0�� ��
 v�� �
/�
400/k  i����� 
� �`�A 

�� \�c9
 ��)!.



����

Encodere Groundle : �
 �B" ��P� ��  !�Y 0�f); ���)" �N��  	!�Y l
/�� �f���$.
Encodere Direction :  ii!�Y  iiC? �$�iiN� ���)ii" �iiN��  ii!�Y  iiC? l��iic� }.�ii� �
�ii$

Handwheel � �; Foot disk
�  `�Y �� �  �
 ��.
XL�[  C?Handwheel � �;Foot disk  iC? p8iL �� �i� �i"�$ �D� ���)" �N��  !�Y  C? �$ 
�)"�$ �f��c;.

Encodere Lock : .� ]����
 l��! 
J� � tN� �
�$ 0�i� � �
/�
  i�
 �
/i�
 .�ij
 �� �if�� H��i�9 �i$
  !�YHandwheel � �; Foot Disk�)!  !�Y �� �"�$  $�j ���)" �N�� .
Apply :
�?
 � ��7�� �
�$ 
Close : #
 K��L �
�$Hardware Setup 

�ii� <�iiV)A Eii�
 ��ii;�	�
��A �ii��q� �ii$ #�ii�� H��iiJ ��  .ii� �
/ii$
 �ii�,!  �ii��$ ��
/ii�
)W�C`
�iiA
Handwheel W�;Foot disk (�)"�$ �	"
� �
��  $�j  `�Y ��.

 اجرا-
�)�/� W�,L
� ��?�� �,Y�� �$ ���� �
�$Interior Orientation ���! ��P� #
 )Workspace ( <�V)A #


Project Setup��" ��.	�
 �,J
 <�V)A �� .

�c!� ��� �$Open��" b�,! .�� #�$ ��# <�V)A ��".



���	

 انجام توجيه داخلي-3-3-1

�)�/� ��� �$System��" b�,! �,J
 ��)� #
 .

�)�/� ��� �$ Oh�Setup��" b�,! .<�V)ASelect Raster�� #�$ ��".

�l�D�* ��� �$ ���	�� �$��	�� �
�$ ��" b�,! �
/$
 �,�� #
 .



���


�c!� ��� �$ b�,! �$�� <�" ����� S�,$ G���� �,Y�� �� �! �7�C�D9 0�� l
�� ��! <�;��� ��
.

��� �$ � ��" ��.	�
 �,L
� ��?�� 0�V�
 �
�$ �o����� �D9 0��Ok ��" b�,! .��J�� ���� �	��� �D��
 <�V))A �"��� �o)7��� OD9 
�� }�.�� �$Open �� #�$ ��" .�ic!� ��� �i$ � <�i" ��
� OD9 � 0��

Open��" b�,! .

�i�{ �� �i"�$ �iD� ��i?�� OD9 
��� 0�� �$ S�,$ G���� �,Y�� �� <�" ����� OD9 
��� 0�� ���$ 
��
�� ��?� OD9 
��� l��! #�$ l�D�
 H��>)�
.

&���c!� ��� �$ b�,! H��J Cancel <�V)A #
 Open 
i��� l��! #�$ 0�9 �$ �)�� ��# �
��; ��;���! 
�� �;�| ��".
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&<�V)A �f�� W�"�$ <�" ����� OD9 
��� ���� �8�� �D����J�� Open�c� #�$ ��c��	�i� �i��)$� � ��i"
�� ���$ <�V)A �$ ���.

&E�
 0�� #
 �.�� ��
� 
� ��# ��C	��� �$ 
��� l��! #�$  �,$�� �
/�
:
%&Tiff 
(&Bitmap 
+&Pcx 

<�V)A �� 
��� ���� ����� #
 OAOpen�c!� ��� �$ b�,! �Open�� �;�| ��# <�V)A W��".
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&�,L
� ��?�� 0�V�
 
Y
�� :

%(�c!� ��� �$��" b�,! .E	��i� �
�i� 
i�� ���iY �� 
� ���)i" �iN�� Wbi������
 ��N$ �����$
 <��c" S��� \��"����%�� �
�� �;�.

((bc! �$Handwheel�� <�
� �
�� S��� \��"���� ��� ������� ���)" �N�� ��".

���i�  i!�Y ���� �$ S��� y)���,� ��# ���>� �  �
  $�j S��� y)���,� �! ��" �?� �i! �i)!
 �
 �	��� ���
/� #
 E�
.

+(��,! l�
� ���� �$ +�� <�
� X��c� �	��/$ M���� �� S��� \��"���� ��".
2(bc! �$Handwheel�� 
�� S��� \��"���� ��� ���)" �N�� ������ �; ����.

-(�7�A \
�AData ��" <�
� ���� .��  7
�� 
� S��� \��"���� E	��� �
�� 
�� W�����$ =���� E��$ �)!
�� b�� l* ��o� b[ ���? ����L .

1( i7
�� /i�� �iC!��� \��i"���� ���$ ��
� S��� \��"����  �; �� ��C[ �o����� E�$��� �D)�
 =�Y�$
��".
&�c!� �C!��� \��"���� #
 ����  7
�� #
 OA Conformal�� \��� ��i" .�ic!� l�i" \�i�� �
�i$ ��i;

Affine .Projective \��i"���� 0�ic�  i�
 �	C$ �`�  �
 S��� \��"���� ��C[ � �� �$ #��� =���� �$ 
��"  7
�� �C!���.
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5(�� �C!��� \��"����  7
�� #
 OA �c!� #
 �D� ��� �$ l
�� ��i;Conformal, Affine, Projective 
��! b�,! �,L
� ��?�� H������ 0�V�
 �
�$.

��)! �� l��D�� =�Y �$  7
�� ��NL �
��� � �	��� 0�V�
 H������ �$�.	�
 6�� M��
 �$ b�,! #
 OA
���? �� �;�| b[ ��; ��".

:(��� Wb[ ���? ��� �$ b�,! �$ �"�$ ���# �NL �
��� �D����J��  �
 ���# l* ��NL �! �!��� \��"�
�c!� #
 �D� ��� �$ <��$�� � <��c� K��L ��.	�
  `�Y #
 
� ��" b�,! �,L
� ��?�� 0�V�
 ��;.

Q(<�V)A ���$ OD9 �,L
� ��?�� �
�$Setup x�i� 
iY
�� � ��i.	�
 �o����i� O�D9 � <��! \��� 
� 
��" 
�D�.

� !�Y disk Foot� ^9�$ �,Y�� E�
 �� �� OD9 l
�� ��".

��� ���)" �N�� H�>	.� Status bar =�Y �$ Pixel�� <�;��� ��".

 منوي سيستم-3-3-2

�)�/� ��� �$System��" b�,! �,J
 ��)� #
 .�� #�$ ��# ��)� ��".

�)�/� 
��" �)� E�
  �
 ��# ��;:

3-3-2-1-Setup... 

<�
� 3�4�� �,L
� ��?�� 0�V�
  c�� �� �!�".

3-3-2-2-Hardware... 

<�V)A �)�/� E�
 ��� �$ b�,! �$Hardware Setting�� #�$ ��".
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 �
 ��# ��;�	�
��A 
��" <�V)A E�
.
•���)" �N��  ����� )Encoders Position(

�	�
��A �� 
��" �!x,y,z  �
 .X,y l��i� 
� �i�# H�>i	.� �	�i�� �i$  ��i� ���)i" �iN��  ����� 
�� �);�.

z�$��9  !�Y  C? �� OD9 l
��� �
��� /��  9�� ��;)�
���z �_� ( iC? p8L �� l
��� �
��� ��
�$��9  !�Y  9�� ��;)�
���z�m)� (�� l��� 
� �;�.
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&����C��[�$ ��,? �
�9
 l��! ��
� �$ l
��x:�Y: =�[�$ ��#Encoder Position ��� �i$ b�,! �
�c!�Apply =�i[�$ ��,? �� ���9 l��! ��
� �$ � ��! 
�	)� �o�����  ����� �$ 
� ���)" �N�� Wz: �

�c!� ��� �$ b�,!Apply�" OD9 l
��� ^9�$ .

• ����YEncoder �;)Encoder Sensitivity(
�	�
��A �� 
��"x,y,z ��  ����Y l
/�� �f���$ �! �"�$Encoder ��;x,y,z  �
 .���9 �
��� �[�;

 ��C��[�$ ��,? �! x:�y:�z: =�[�$ ��# Encoder Sensitivity  ����iY �i"�$ �i	��/$ ��" ��
� 
XL�[ �j
 �� � �	c!Handwheel � �; Footdisk �� �k 
� ��	c!  ���� ���)" �N�� �i)! .ti�
���

 �
 �	c! ���)" �N�� ��# ���>�  !�Y �
���.

�E�$ ���$ <�" ��
�  ����Y ��9 %�%RR�$�� �;�| ��# �
��; ���! H��>)�
 ��{ �� �" ��".

�)! ��
�  ����Y ��9 l
�)9 �$ 
� �mJ ��9 ����� l
�)9 ��; �$ �$��!.

��c!� ��� �$ �
�9
 l��! ��
� #
 OA ��" �?�� Apply��" b�,! .

��� l��$ z" ��P� �� x�� H�>	.� �,L
� ��?��  `�Y�� ����.

•Encoders Groundle 
�	�
��A �� 
��"X,Y,Z �
 �B" ��P� �� ���)" �N��  !�Y l
/�� �
��� �f���$ �!  �
 .

•Encoder Directions 
��C��[�$ �$ b[ ���? �� �
�
�x,y,z  i!�Y �ij
 �� ���)i" �iN��  i!�Y  C? ���q� �
�$ �!  �
 

Handwheel � �; Footdisk 4* .

�$ b[ ���? ��.	�
 0�9 �� ��.	�
 �
�$��" b�,! l* ��� .
���? �D����J�� �)"�$ <���L b�� Wb[ ��;)�)"�$ <�" ��.	�
 ( C?Encoder �i)��  i�
 ���	�� 

a�� �$ ��
Handwheel �i�  i!�Y Z[  c� �$ ���>� �)! l
���  �
�  c� �$ Z[ ��>i� � �i)!
��  �
�  c� �$ ���)" �N�� �! ��") !�Y �$  C? �;Handwheel Zi[ (�i�  i!�Y �� �i�
 �i)!

  `�Y ��" K��L ��.	�
  `�Y #
 �CD[ ���? �D����JEncoder  i!�Y  iC? �i)��  �
 ���	�� ��{ 
�� M�D�� ���)" �N�� ��" .���? ��.	�
 0�9 �� ��.	�
 #
 �A �ic!� ��� �i$ Wbi[ ��;Apply bi�,! 

��".
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•l��! 
m� Encoder �;)Encoders Lock(
b[ ���? �� �
�
�x,y,z �� �!  �
 ��i.	�
 H��iJ )l���iL bi�� (�ic!� ��� �i$ bi�,! �Apply W

Encoder ����� 
m� .b[ ���? ��)! a�� �f�� H���9 �$x=�[�$ ��# EncoderLock ��" ��.	�
 
�c!� ��� �$ �Apply ��" b�,! .XL�[ �$ H��J E�
 ��Handwheel �i$  i�
  i$�j ���)i" WZi[ 
<��� H���9 �� �	m� �� ��"Encoderx 
m�  �
 <�".

��" b�,! l* ��� �$ b[ ���? ��.	�
 0�9 �� ��.	�
 �
�$.

•Close 
�c!� ��� �$ b�,! �$Close�� <�V)A #
 l
��Hardware Setting�" K��L .

3-3-2-3-About ParadEyes 

0�� ���� �� ���98k
 W�)�/� E�
 ��� �$ b�,! �$ �
/�
ParadEyes <�V)A �� About ParadEyes �i| �;
�� ��".

3-3-2-4-Close 

�)�/� ��� �$ b�,! �$Close���$ �,J
 �����$ �$ � <�" K��L �,L
� ��?�� �,Y�� #
 �����$ ����.

��� l�D�* ��� �$ ���	�� ��N$ l
����! b�,! �
/$
 �,�� #
 .

 View منوي-3-3-3

�)�/� ��� �$View��" b�,! �,J
 ��)� #
 .�� #�$ ��# ��)� "��.

�)�/� 
��" �)� E�
  �
 ��# ��;:

3-3-3-1-Toolbar 

�)�/� ��� �$ �
/$
 �,�� X��c� 0�9 �� X��c� �
�$Toolbar ��" b�,! .��iC��D�* 
��i" �
/i$
 �,�� E�

<�" <�
� 3�4�� �!  �
 ��# ��
:

3-3-3-2-Status Bar 
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/� ��� �$  ��4� �,�� X��c� 0�9 �� X��c� �
�$ �)�Statusbar ��" b�,! .X��ic� �
�$ �
/$
 �,�� E�

 �
 ���)" �N��  ����� H�>	.� l�[ �Dc! H�98k
.

3-3-3-3-Zoom In وZoom Out 

�)�/� ��� �$ ���>� X��c� M���� l��! w�/$ �
�$Zoom In X��ic� M�i��� l��i! bi[�! �
�i$ �
�)�/� ��� �$ ���>�Zoom Out��" b�,! .

�� �l�D�* ��� �$ l
�l�D�* ��� �$ � ���>� M���� l��! w�/$ �
�$ l��i! bi[�! �
�i$ 
��c� b�,! �
/$
 �,�� #
 ���>� X��c� M���c�.

��� ��,! ���>� X��c� M���� l��! w�/$ �
�$ ���	�� ��N$ l
�� +M���� l��! b[�! �
�$ �
��,! X��c�–�
� ���� 
� .

)Preparation( پيش پردازش-3-4
 تئوري-
) (Exterior Orientation توجيه خارجي-

e�" ��P� �� ���>�  ����� <�))! l��$ ��C��c`
 #
  �����9 �?��L ��?��.
��	Dhii��A /ii!�� �ii$ e�ii" H�>ii	.� �	�ii�� �� OiiD9  ii�����rsprespective Center) (

)X Y ZL L L, ,(�� G���� ���>i� H�>i	.� �	�i�� E�i$ �7�P� v$
�� �$ OD9 ��?�� � ��"(x,y,z) �
�B" H�>	.� �	���(X,Y,Z) �� <��"
 �)!.�i��
# �i�?�� WOD9 ��?�� G���� �
�$ \�c�� �	��� �


Angular Orientation
��" �!  �
 ω ϕ, ,K �
 .
��V� �#��#�$ �?��L ��?�� E�
�$�)$ �� 
��i" �!  �
 ��
����D9 �o�` �� E�$���  ��4� �  ����� 

 �
 ��# ��;�	�
��A �9�cV�:
%.e�" H�>	.� �	��� �� ��
����D9 �o�` �� ���>� /!��  ����� ��;�	�
��A .
(.���
# ��?�� ��;�	�
��A �
ω ϕ, ,K
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� H��J �$ �,Y�� E�
 ���� ��V�
 ���$ �� \�� ��4� ]��� H�>	.� ��4�� \�� E�
 ��� #
 � ��"
��  7
�� l��/c; ��N$  �
� � Z[ OD9 �� \�	)! ���" .]��� OD9 H�>	.� E	"
� �$ =���� E��$

�� \�	)! ��! 
��A 
� E��# � OD9 E�$ ]����
 l
��.

 اجرا-

����� �
�$ �,Y�� E�
 \�	)! ]��� ��D9 H�>	.� �  �
 \�� ��P� �� \�	)! ]��� H�>	.�
��  7
�� ��".

�� \�	)! ]��� ��D9 H�>	.� ��$ � <�" ��V�
 ��4�� H��J �$ ���$ �� \�� W�	��� bc! �$ 
�	$

��  7
�� \�� ��P� ��".

<�V)A 6#
��A X�A �,Y�� �$ ���� �
�$Project Setup" \��� �,J
 <�V)A #
 ��.

x

yz

XO

Z

Y

P(X,Y,Z)

����� ��	




���	

�)�/� ��� �$Preparation ���! ��P� #
 )Work space ( �ic!� ��� �i$ Ohi� � ��i" b�,!Open 
��" b�,! .�� #�$ 6#
��A X�A 0�V�
 �
�$ ��# <�V)A ��".
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 مراحل پيش پردازش-3-4-1

�� �k =���� �$ ��# 
Y
�� 6#
��A X�A 0�V�
 �
�$ ��".

و راس-3-4-1-1 ت معرفي عكس چپ

�)�/� ��� �$System��" b�,! �,J
 ��)� #
 .

�)�/� ��� �$ Oh� �Setup...��" b�,! .<�V)ASelect Raster #�i$  i�
� � Zi[ OD9 G���� �
�$ 
�� ��".

��� l�D�* ��� �$ �c��	�� l
����! b�,! �
/$
 �,�� #
 .
l�D�* ��� �$ b�,! �$=�[�$ ��,? �� Raster Name Left Gi���� <@��iA �� �! �C�D9 #
 �	��` 

<�" �� �;�| ��
 ��".

��" b�,! �o����� \�� Z[ OD9 0�� ��� �$.
l�D�* ��� �$ b�,! �$=�[�$ ��,? �� Right Raster Name <@��iA �� �i! �7�C�iD9 #
 �	�i�` 

<�" G���� �� �;�| ��
 ��".
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b�,! �o����� \��  �
� OD9 0�� ��� �$ ��" .
<�" G���� <@��A �� �! �7�C�D9 0�c� �! ��" �?�� OiD9 l
�i)9 �i$ �; �  �
� OD9 l
�)9 �$ �; ��


�� �;�| Z[ ���" .���" ����� 3��J  �
� � Z[ OD9 ��" ���.
�ic!� ��� �i$ \�i�  i�
� � Zi[ OiD9 ��.	�
 #
 OAOK ��i" bi�,! .��� �i$ p
�>i�
 H��iJ ��

�c!�Cancel ��" b�,!) .J �� <�V)A �D����Open Zi[ OD9 ��C,��� #
 �D� 
��� 0�� � ���� ��" #�$ 
�c!� ��� �$ � ��" �����  �
� �Ok ��" b�,! .(��miJ ��� �i$ �i�# H��iJ �$  �
� � Z[ OD9

�� �;�| X��c� ���".

 معرفي باز چشم-3-4-1-2

�D���f); W �
 l���
 ��[ �� /!
�� �,J�� ��[ #�$ <��� ��k �$�$ �$ �i� <�if� ���  ��C� �
�i$ � �i)!
  �
 ��[  �d
 l��$ l��* ���$ �� ��� E	"
� .��	���i� <#
��
 �!  �
 �	`�Y �
�$ �	��$ �)�/� E�
 ��


�� � �"�$ b[�! �� w�/$ �
���W��	���� <#
��
 �D[�! �� ���/$ M��
 �$ l
��Eye Base��c� ��o)� 
� .
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�)�/� ��� �$System�)� #
 ��" b�,! �,J
 �.

�)�/� ��� �$ Oh�Eye Base...��" b�,! .<�V)AEye Base Setting�� #�$ ��".

�� =�[�$ ��,? �� ���	�� ��k �$ 
� ��[ #�$ �
��� l
��Base: �c!� �� ��! ��
� �
�  !�Y 
�.
�c!� ��� �$ ��[ #�$ ����� #
 OAClose��" b�,! .

 نقاط كنترل معرفي-3-4-1-3

�)�/� ��� �$Point��" b�,! �,J
 ��)� #
 .

�)�/� ��� �$ Oh�Add...��" b�,! .<�V)APreparation Point�� #�$ ��".



����

�c!� ��� �$ W<�" ��
� \�	)! �N�� 0��Ok��" b�,! .�c!� ��� �$ p
�>�
 H��J ��Cancel b�,! 
��" .�; #
 �	��$ ����� \�	)! �N�� 0���� �;�| ��# �
��; ���! H��>)�
 ��{ �� �"�$ �	!
��!  ��".

 !�Y �$Handwheel ��
� l* 0�i� �i! \�i	)! �iN�� 
i�� ��� �$ Z[  c� OD9 �� ���)" �N�� W�;
��" <�
� �
�� ������ H��J �$ <�".

�� ��,! l�
� ���� �$ l
�� +���i� �i$ /�� � ���>� X��c� M���� l��! w�/$ �
�$ l�
� &bi[�! �
�i$ 
��! <��m	�
 ���>� l��! .��i)� Xi.$ �i$ ���>i� l��i! bi[�! � w�/$ �f�� ��C"�� �$ �7�)"* �
�$

View��" ��?
�� .�! ��N��c; 
�� <�;���  !�Y 0�f); ��"Handwheel��  !�Y �; �$  �
� � Z[ ��C�D9 �; �))!.

	)! �N�� ����$ ���)" �N�� ������ �
��	�
 #
 OA \
�iA l�
� ���i� �$ Z[ OD9 \�Snap E	i"
�Cf� �
l�
�  !�Y � l*Handwheel ��i" <�
� �
�� \�	)! �N�� ��� �$  �
� OD9 �� ���)" �N�� W�; .�i?��

 \
�A l�
� ���� �$ �! ��"Snap  !�Y �Handwheel��  !�Y  �
�  c� OD9 v�� �; �)!.

9 �; �� ���)" �N�� ������ E	��� �
�� #
 OA <��� W\�	)! �N�� ��� �$ WOD ��;Hood �� � <�i" �
#* 
��" <�
� �
�� ��	���� ���" ��,?.

�� <��� ���$ �� ��4�� ���>� W��;  �A #
 l��! <�f� �$ ��" .�N��  `�Y E�
 �� �i$ ��i���� ���)i" ��;
�� X�A �$��! �
�$  `�Y �� � ���
�� �
�� \�	)! �N�� ��� ��*.

)i(�)" �N���� �; #
 
�? 
� �� �)�$.
)ii (�	��� �
�� 
�; �� � ���
�� �
�� E��# ��� �$ ��
 ���
� �
�� �; ��� ���)" ]��� ��
.
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#
 <��m	�
 �$Handwheel \
�A � �;Snap ��" <���$
�L E��# ��� �$ ���)" ]��� ����� .�i! ��i" �i?��
Handwheel Z[  c� )Handwheel X ( E���A � u�$ ^9�$�� ���)" �N�� E	�� ��".

\
�A W\�	)! �N�� ��� �$ ���)" �N�� E	��� �
�� #
 l�)�ck
 #
 OAData��" <�
� ���� .
�� ��,! l�
� ���� �$ \�� l��$ 34
� �
�$ l
�� +��,! l�
� ���� �$ � w�/$ 
��* M���� &b[�! 
��* 
��c�.

\
�A l�
� ���� �$Data ! �N�� ��D9 H�>	.� W<�i�
� � �N�� <��c" W�N�� ��� �� � <�"  7
�� \�	) �

�� �;�| ��# y�� �$ Wl* p
�k
 ��".

�� �"�$ �C�D9 l
��� �$ #��� �D����J�� l�
�  !�Y �$ l
��Footdisk  �i; �i$ 
� OiD9 �� �i; 
\
�A l�
� ���� �$ �� � �
� l
���Snap l�
�  !�Y �Footdisk i�
�  ci� OiD9 v�� �
� l
��� 
�  .

��
� �C�D9 l
��� �$ #��� ���$ �� ���>� <�;��� �!  �
 �	`�Y �
�$ E�
 .
��  `�Y E�
 �� �! �"�$ <��L�[ ��
��� OD9  �
 EDc� /�� l��c� ED�
 0�f); H���
 �;�� 
��* l
��

 bc! �$Footdisk \
�A �Snap �i�
����$ ���$ �� ��� E	"
� �
�$ ��`�
  `�Y �$ .`
 i�
 EiDc� �i	�



����

���� \�Y ��
��� ��
����D9 0�f); �c�A
�;Z�
�i�� l�ic; �$ #��� ���$ �� ��� �
�$ � �"�$ <��L�[ 
��
� ��?� XL�[.

�)�/� ��� �$ ���$ \�	)! �N�� ����� �
�$Add... �i)�/� #
 Point �� � ��i" bi�,! �,iJ
 ��i)� #
 
<�V)APreparation Point
� ���$ \�	)! �N�� 0�� ��" �
�D� <�" l��$ 
Y
�� � ��" ��.

���"  7
�� \�	)! ]��� 0�c�.

���" ����� �����$ �$ \�	)! ]��� �)��# H�>	.� ���$ W\�	)! ]��� 0�c�  7
�� #
 OA.
�)�/� ��� �$Load GCP... �)�/� #
 Point��" b�,! �,J
 ��)� #
 .

<�V)AOpen \�	)! ]��� 0�� � ���� ����� �
�$ �� #�$ �)��# ��" .��� �i$ W<�i" ��
� 
i��� ���� � 0��
 �c!�Open ��" b�,! .�;�i| �C�iD9 ��� �� ]���  7
�� �NL �
��� � <�
� 0�V�
 
� 0#u 6#
��A �����$
�� ��".

��� 
�D�A =�Y �$ ���)" �N�� H�>	.� 6#
��A X�A 0�V�
 #
 ��$ � 
�� Status bar <�;��� 
�� ��".



����

� 7
�� �$ �#��� �"�$ ��?��  �
� � Z[ OD9 �� �)��# \�	)! ]��� ��D9 H�>	.� �D����J�
�� �  ��� �)�/� #
 l
��Load ICP... ��)� #
 Point��! <��m	�
 . c����)+&2–2&:(Load ICP 

 �
 <�" <�
� 3�4�� .

 منوي سيستم-3-4-2

�)�/� ����$System��" b�,! �,J
 ��)� #
 .�� #�$ ��# ��)� ��".

�)�/� 
��" �)� E�
  �
 ��# ��;:

3-4-2-1-Setup... 

�" <�
� 3�4�� 6#
��A X�A 
Y
��  c�� �� �!.

3-4-2-2-Hardware... 

<�V)A �)�/� E�
 ��� �$ b�,! �$Hardware Setting�� #�$ ��i".Xi.$ �� <�iV)A Ei�
 )+&+(�i�?��
 <�" <�
� 3�4�� �,L
� �i�?�� �i,Y�� �i$ 6#
��A X�A �,Y�� �� <�V)A E�
 ��D,c9 p8	L
 v�� �  �

��" �� l��$ �,L
� .



����

�c!� ����$ b�,! 0�f); �D����J��Apply \
�A WSnap �iN��  i����� vi�� �i"�$ <�" <�
� ���� /�� 
�� 
��A ���q� �o�����  ����� �$  �
� OD9 �� ���)" �iA ��
 /�� l
��� �
�$ � �)! \
Snap <�
� ���i� 

�� l
���  �
� OD9 v�� ��" �)!.\
�A ���$ ��9 l��c� ��
� #
 
��Snap��" <�
� ���� .

3-4-2-3-Eye Base 

�" <�
� 3�4�� 6#
��A X�A 
Y
��  c�� �� �!  �
 ��[ #�$ ����� �
�$.

3-4-2-4-About ParadEyes 

<�V)A �)�/� E�
 ��� �$ b�,! �$About ParadEyes0�� ���� �� ���98k
 �� �;�| �
/�
 ��" .

3-4-2-5-Close 

�c!� ��� �$ �,J
 <�V)A �$  ��#�$ � 6#
��A X�A �,Y�� #
 K��L �
�$Close ��" b�,! .

 View منوي-3-4-3

�)�/� ��� �$View��" b�,! �,J
 ��)� #
 .�� #�$ ��# ��)� ��".

�)�/� 
��" �)� E�
 # ��; �
 ��:

3-4-3-1-Toolbar 

�)�/� ��� �$ �
/$
 �,�� X��c� 0�9 �� X��c� �
�$Toolbar ��" b�,! .��iC��D�* 
��i" �
/i$
 �,�� E�

 �
 ��#:

3-4-3-2-Status Bar 

�i)�/� ��� �$  ��4� �,�� X��c� 0�9 �� X��c� �
�$Status Bar ��i" bi�,! .�
�i$ �
/i$
 �i,�� Ei�

 H�98k
 X��c� �
 ���)" �N��  ����� H�>	.� l�[ �Dc!.

3-4-3-3-Zoom In وZoom Out 

�i)�/� ��� �$ ���>� X��c� M���� l��! w�/$ �
�$Zoom In M�i��� l��i! l��i! bi[�! �
�i$ �
�)�/� ��� �$ ���>� X��c�Zoom Out��" b�,! .



����

��� l�D�* ��� �$ l
��� ���>i� X��c� M���� l��! w�/$ �
�$ l�iD�* ��� �i$ �
�i$ 
��c� b�,! �
/$
 �,�� #
 ���>� X��c� M���� l��! b[�!.

��� ��,! ���>� X��c� M���� l��! w�/$ �
�$ ���	�� ��k �$ l
�� +�i�,! l��i! b[�! �
�$ �
&�
� ���� 
� .

 Point منوي-3-4-4

�)�/� ��� �$Point��" b�,! �,J
 ��)� #
 .�� #�$ ��# ��)� �"�.

�)�/� 
��" �)� E�
  �
 ��# ��;.

3-4-4-1-Add... 

�" <�
� 3�4�� \�	)! ]��� ����� X.$ �� �  �
 \�	)! ]��� ����� �
�$ �!.

3-4-4-2-Remove... 

�� ��D$ <�"  7
�� \�	)! ]��� prY �
�$ ��� .�� �"�$ <�"  7
�� <��	"
 �`�	)! �N�� <���; 
� l* l
��
��! prY .�)�/� ��� �$...Remove��" b�,! .<�V)APreparation Points�� �;�| ��".

�c!� ��� �$ Oh� � ��" b�,! prY  C? �o� ���� �N�� 0�� ��� �$Ok��" b�,! .



���	

3-4-4-3-Rename... 

�� ��D$ \�	)! ]��� 0�� l��! a�9 �
�$ ��� .�)�/� ��� �$Rename...��" b�,! .<�V)A
Preparation�� �;�| ��".

��" ��.	�
 0�� ���q�  C? �o� ���� �N��.

=�[�$ ��,? �� <�" ��.	�
 �N�� �
�$ ���? 0��New Name �c!� ��� �$ � ��" ��
� Ok b�,! 
��" .�c!� ��� �$ p
�>�
 H��J ��Cancel��" b�,! .

3-4-4-4-Cancel 

�� G���� ����? �N�� �D���f); ��
 ��" �i� ���i� �m	)� ���� E�
 0�V�
 �N��  7
�� #
 
�� �i$  �i��$
 �)�/� ���Cancel��" b�,! .

3-4-4-5-Find... 

�i)�/� ��� �i$ W��i�� �
�i� <�i"  7
�� \�	)! ]��� #
 �D� ��� �$ ���)" �N�� ��" �	�
�L �D����J�� 
Find��" b�,! ... . <�V)APreparation Points�� �;�| ��" .N�� �c!� ��� �$ <�" ��.	�
 �o����� �

Ok ��" b�,! .
i�	)� <�i"  i7
�� �iN�� ��iD9 H�>i	.� �i! �,�� �$ b������
 ��k �$ ���)" �N��
�� ��".

3-4-4-6-Disable... 



���


�N�� ��?� 0�9 �� ��?� ��j�� ��" �	�
�L <���; �i� <��m	�
 ��" ����$ �
 ��i" . i7
�� �iN�� ti�
� ��
� ��
  �
 <�"�c�  !�" H������ ��)! .�)�/� ��� �$Disable... ��i" b�,! .<�iV)APreparation 

Points �� #�$ ��" .�c!� ��� �$ � ��.	�
 �o����� �N��Ok��" b�,! .OiD9 ��� <�i" ��.	�
 �N��
�� y�� /��� ��" .�� �	"�� ]��� ��)! �� �;�NL �
��� � �	��� 0�V�
 H������ �N�� prY �$ "��.

3-4-4-7-Enable... 

 `�Y prY �
�$Disable...�� ��D$ ��� .�)�/� ��� �$Enable...��" b�,! .<�V)APreparation 
Points�� �;�| ��" . `�Y #
  �
 �
�� �! �o����� �N�� 0�� ����$Disable � ��" b�,! ��" K��L 

�c!� ����$ Oh�Ok��" b�,! .H������ �� �N�� <��$�� � <��!  !�" Enable�� ��".

3-4-4-8-Load ICP... 

�� �"�$ ��?�� \�	)! ]��� ��D9 H�>	.� �D����J �� �
� 0�V�
 
� 6#
��A X�A �,Y�� ��c��	�� l
��.


� ا	���د� ازICP �� 

دازش را ا���م داد 
� ا�� ��رت �� ا�� ��� ���
� �ً!�%�ان �#�"
و �,�+�ت *(#� �"�ط �'�
ل ز�  
� وارد�
دن ��0/ �,�+�ت *(.#� 12�
�'� و�3د دا��2 


� ��رت ز�
 *!/ �2د �'�.��0/ �"�ط �'�
ل ز�

�.��
�.� �'.� ا��,.�ب  Point از�'.�ى …Lood ICP، ز�
�'.�ى Preparationدر�� از �

�. �2د�'�Open  /.��0 �8د��.�
�ز� Platefiles  (*. Pla)   �#.)* وى �,�.+�ت�.� �.� 

ا 
��1 وارد �2د�"�ط �'�
ل 9	.

9.�
0 �.
 1.��
 �1.2 �.0

�SSII  �.� 1'.2 �.�م *(.#;�ى �: SS 2.!�ر� Srip  )
Runواز

 *(< 2!�ر� 0221
�12، �?/ 2!�ر� *� >)�IIو( �@���
 Strip در  21 �� 

�212�A 2!�ر� � .
����� �;�|  �
 0�Cm� E�c; �f���$ �! ���q�A x��  ���  ��9� 0�9 H��J��.

 ���Platefiles  (*. Pla):
0.00            0.00                0.00                  0.00         Z[ OD9 0�� W  �
� OD9 0�� 

H�>	.� yH�>	.� xH�>	.� yH�>	.� x�N�� 0�� 
D9  �
� OD9  �
� OD9 Z[ OD9 Z[ O

iiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiii 

\�_�:
01020103    0.000    0.000    0.000    0.000 

 1000 0.000 0.000 0.000 0.000
4000    0.000    0.000    0.000    0.000 

 1020 -2.773   -2.683  -82.318   -2.899 
 1021 -0.607   98.008  -77.817   97.300 
 2031 15.112 -88.031  -67.520  -88.403 
 1030 83.300 1.543 2.903 0.843

1031   78.931   92.144   -0.623   91.106 



����

17042   31.129   53.641  -47.129   53.054 
 17052 43.388 -23.114  -36.954  -23.568 
 2401 103.439 -58.761   22.419  -59.611 
 2041 87.342 -88.479    5.419  -89.319 
 -99 
 01030104 0.000 0.000 0.000 0.000

1030    2.904    0.844  -82.305   -0.097 
 1031 -0.633   91.098  -85.077   89.587 
 2401 22.427 -59.619  -63.406  -60.562 
 2041 5.435 -89.311  -81.302  -90.395 
 1040 82.490 -11.789   -1.807  -12.586 
 1041 84.558 94.961 0.486 93.666

1388   42.249  103.906  -41.630  102.394 
 1387 38.887 107.747 -44.851  106.182 

��999&����iD$ G,	.� ��C`�� ��D9 H�>	.� l��!
�?  C? W��� .�i� E�
�$�i)$ 0�ic� l
�i�
c���
� 
��� b��� 
� �o����� ��C`����.

l��! ��
� #
 OAPlate file  <�V)A WOpen  �)��# \�	)! ]��� 
���  �����  C? (Final files)  
0�i� �i?��L �! ^i,_� �
/i�
 ��i)$ParadEyes – MT �i� �i� #�i$ �i"�$ ��i" .
i��� 0�i� \�iY

Final files  (*.fin) ��" ��
� .

���  ��� Final files  (*.fin)  :  

H�>	.� �N�� 0�� ZH�>	.� YH�>	.� X�N�� 0�� 
�)��# \�	)! ]��� �)��# \�	)! ]��� �)��# \�	)! ]��� 

iiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiii 
\�_�:

30301  +3531.229     +1924.968      +228.451    30301      
30401  +4233.988     +2082.032      +207.522    30401      
30503  +4974.747     +1885.084      +203.982    30503      
40301  +3581.991     +3142.414      +285.436    40301      
40401  +4211.716     +3182.034      +277.742    40401      
40504  +5250.683     +3373.181      +225.300    40504     

 

��� l��! ��
� #
 OAFinal 0�� 
��� <��$�� �
/�
Plate files  ��`�
 )<��! ��
� \�
��$ �! ��
 (�$ 
�

 <�V)A l�"#�$Open  �)D��  �
�L�� 
���Plate ��"��
� <��$�� .

��� l��!��
� �$Plate 0�� 
��� <��$�� �
/�
Final  <�iV)A l�i"#�$ �i$ 
� ��`�
 Open   i�
�L�� 

��� W�)D��Final��"��
� .


��� l��!��
� �$Final ��iNL �
��� � ]��� 
�� �"�$ <�" �k 3��J 
Y
�� ��,! �D����J�� 

� � Z[ ��C�D9 ��� �$ �C�*����� <���  �.



����

]��� 0�� v�
�" 
%&�"�$ ��9 ���$ ]��� 0��.
(&�"�$ �c�� �)A �� �c����C[ ��9 ���$ �N�� 0��.
+&�"�$�mJ ����� �N�� 0��  �
�  c� ��� �� .
_�1000,22000 
2&0�� ���� 0�V�
 ��?�� ��
���	�
 M��
�$ ]��� ��
/�.

3-4-4-9-Load GCP 

\�	)! ]��� H�>	.� ����� �
�$�� ��D$ �����$ �$ �)��# ��� .3�4�� \�	)! ]��� �����  c�� ��
�" <�
�.

3-4-4-10-Export... 

 7
�� �� <��L� �o����� 
��� �� �,Y�� E�
 �� <�" 0�V�
 ��; ��" .�)�/� ����$Export... ��" b�,! .
<�V)ASave As�� #�$ ��" .��� �$ W<�" ��
� �o����� 
��� 0�� � ���� �c!� Ok��" b�,! .H��J ��

 �c!� ��� �$ p
�>�
Cancel��" b�,! .
<�i" ���i4
 �iC�* �i$ /i�� ]��� ��D9 H�>	.� �!  �
 �)��# \�	)! ]��� 
��� l�c; t�
� �� 
��� E�

 ]�i�� 
���  ��� �$ �)��# \�	)! ]��� H�>	.� � ��D9 H�>	.� W\��  �
� � Z[ OD9 �
�$ �  �


�	"�� �)��# \�	)! �
 <�" .



����

 مثلث بندي-3-5
 بندي مثلث-3-5-1

^,_� �,Y�� �$ ���� �
�$ �)�/� ����$ ��)$Triangulation <�V)A #
 Project Setup��" b�,! .

�c!� ��� �$ Oh�Open��" b�,! .�� #�$ ��# <�V)A ��".



����

�� <�;��� �! ��N��c; �
�
� <�V)A E�
 ��" �)�/� \�����{ ��;Point WRaster �View �i� �i"�$ .Ei�

 0�� #
  c�� �  i�
 ���i�?
 �i,Y�� Ei�
 �$ ���� W��! ��
�
  C? ��
 <���� ��
�?
 ��?�� ��P� �� �
/�


 ��" K��L Oh� � ��
� �,Y�� E�
 �$ v�� �$��!  �
 ���! .�i)�/� ��� �$ K��L �
�$System ��i)� #
 
��" b�,! �,J
.^,_� ���` #
 x�� <@��A ��! E�
 0�V�
 �$ �� ����� ��)$ ����.

�)�/� ��� �$ Oh� �Close ��" b�,! .

��� l�D�* ��� �$ ���	�� ��k �$ l
����! b�,! �
/$
 �,�� #
 .

 توليد مدل وتبديل-3-6
 تئوري-

� W�?��L ��?�� ��;�	�
��A �$ �?�� �$ �,Y�� E�
 �� O!u
��A � <�" ��V�
 \�Y�� prY ����.

:ParadEyesهاي برداري فرمت داده



����

&���Y �$��! �!  �
 <�" l��$ ��o)� E�
 �$  c�� E�
 <�
�  ��� ��
�	$ �
 ��
��i$ ��; ParadEyes 
� 
�)! 
���� �o�����  ��� �$ . �89 �$ �! �NL �; ��	L�� E�
 �� #� vL l
�)9 �$ ��" F��" �� 3�4�

�� �	��� �o� ��".

%. ���Version 
# V, 0, 0, 0, 0, 1 
 # Application ID, Major Version, Minor version 
 # PE   Vector Data File 

 
(.]�NL  ��� )Line, Linestring, Stream line string(

# L, Colour, Width, Style, Layer, Points, Count 
 # x[0], y[0], z[0] 
 # 0 
 # 0  
 # 0 
 # X [Points Count-1], Y[ Points Count-1], Z[Points Count-1] 

 
+.
D"  ���Shape 

# S, Colour, Style, Width, Layer, Points Count. 
 # X[0], Y[0], Z[0] 
 # X[1],Y[1], Z[1] 
 # 0 
 # 0 
 # 0 
 # X[Points Count-1], [Points Count-1], Z[Points Count-1] 

 

2.E	�  ��� 
# T, Colour, Width, Style, Layer, 1 
 # X[0] , Y[0], Z[0] 
 # Phi, A, B 
 # String 

 
-.<��
� � �P�$  ��� )Ellips, Circle(

# E, Colour, Width, Style, Layer, 1 
 # X[0], y[0], Z[0] 
# Phi,A,B 

 

1&l�c!  ��� )Arc ( 
# A, Colour, Width, Style, Layer, 1 
# x [0], y[0], z[0] 
# Phi, A,B, Start Angle, End Angle 



����

5& ��� Cell 
# C, 0, 0, 0, 0, 1 
 # X[0], Y[0], Z[0] 
 # Phi 
 # Cell Name 

 
 اجرا-

<�V)A ���$ �� \�� ��V�
 �,Y�� �$ ���� �
�$Project Setup��" \��� �,J
 <�V)A #
 .

�)�/� ��� �$Model Based Operation ���! ��P� #
 Work Space��" b�,! .�ic!� ����$ Oh�Open 
��" b�,! .�� �;�| ���$ �� \�� ��V�
 �
�$ ��# <�V)A ��".



����


��� �c	Y �! ��" �?�� Toolbar.tbr <@��A 0�� �L�" ��# �� �o����� M���� �
�$ )�f���$ <@��A 0��
 A M���� X.$ �$  �
 <@��%��" ��?
�� �	��� 6#��* W( �
 <�" G���� <@��A �
�$ �! ����� �� �
���� �
��.

<@��A 0�� ��
 8_�(-RRR&%<@��A ���� �D:\ ParadEyes 
��� ���$ �"�$ Toolbar.tbr ���� �� 
D:\ParadEyes\ 1-25000\ Toolbar.tbr�,Y�� �$ ���� H��J �� �	�`
 W���� �
�� ��
 \�� ��`�� Toolbar.tbr 

�� �;�| ��# �
��; ���! �"��� ���� �� ��".

و تبديل عكس به نقشه-3-6-1  توليد مدل



����

 توليد مدل-3-6-1-1

�)�/� ��� �$System��" b�,! �,J
 ��)� #
 .

�)�/� ��� �$ Oh�New...��" b�,! .<�V)ASelect Raster�� #�$ ��".

b�,! �$ �c!� ��� �$ =�[�$ ��,? �� Left Raster Name #�i$ <@��iA �� ��?�� ��C�D9 #
 �	��` 
�� ��" .E�c; � ��" ��.	�
 \�� Z[ OD9 WOD9 0�� ��� �$ b�,! �$ �ic!� ��� �$ b�,! �$��k��

 =�[�$ ��,?Right Raster Name��" ��.	�
 \��  �
� OD9 WOD9 0�� ��� �$ b�,! � W.�?�� ��" 
<�" G���� <@��A �� �! �7�C�D9 �! �;�i| Zi[ OiD9 l
�i)9 �i$ �i; �  i�
� OiD9 l
�)9 �$ �; ��


�� ���".
�c!� ��� �$ �o����� \��  �
� � Z[ OD9 ��.	�
 l��$ 3��J #
 l�)�ck
 #
 OAOk ��i" b�,! .��

�c!� ��� �$ p
�>�
 H��JCancel��" b�,! .

� 
Y
�� #
 �D� �D����J �� �;�i| �i�# �
��i; ���i! �i"�$ <�i" 0�V�
 <��	"
 ���! ��P� �� �,�
�� ��" .��" b[ �,�� 
Y
�� 
D�� t�� �
�$.

&�� �;�| ��# <�V)A �"�$ <�" ��V�
 8�� \�� �D����J�� ��".



���	

�ic!� ��� �i$ ��" ��V�
 <��$�� \�� ��" �	�
�L �D����J ��Ok �ic!� ��� �i$ p
�>i�
 H��iJ �� �
Cancel��" b�,! .

�� �;�| ��# 0�q�A <�V)A ��" ����� <��	"
  �
� � Z[ OD9 �D����J�� ��".

�c!� ��� �$ b�,! � �o����� \��  �
� � Z[ OD9 3��J ��.	�
 #
 OAOk �;�| ��# <�V)A 
�� ��".
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��
/$
 �,��)Toolbar ( �� <�;��� <�V)A E���A �� ��" .�$ �
/$
 �,�� E�
 ��i�� 
���� ��;��
���	�
 M��

 �� �Y
�k G,	.� ��C����� �
�$ �i� �o����i� �
/i$
 �,�� �Y
�k �
�$ � ��" 0�i� #
 l
�i� �iDc! �
/i�


ToolbarX.$ �� �! 2��! <��m	�
  �
 <�" <�
� 3�4�� .

 تبديل عكس به نقشه-3-6-1-2

�� �,Y�� E�
 �� v��� l
��Hood " ��V�
 ���$ �� \�� W�i9�cV� #
 <��m	i�
 �i$ � ��i! <�;��i� 
� <�
��c� 0
��
 G,	.� a�
�9 K
�.	�
 �$  ��� 
���� ��;�
/$
.

#
 �D����J�� \�_� l
�)9 �$Toolbar M���� �
�$ <�" �Y
�k %:(-RRR 0�� e/? �! <��m	i�
  i�
 �
/�


 l�D�* ��� �$ ��"Plant ��" b�,! .�� �;�| �Y
�k ����� �
/$
 �,�� ��".



����

��" b�,! �o����� �4��9 
���� �
�$ �o����� l�D�* ����$) .����ij �Y
�k �9�� �
/$
 �,��  �
 EDc�
 ��" �;�| /�� (��" 
���� �C,f)? 
�	$
 ��" �	�
�L 8_� .l�D�* ��� �$Forest bi�,! ����� �
/$
 �,�� #
 

��".

$ �$��! v��� �,f)? a�
�9 ����� <���* �	��� \�Y  .� bc! � �
 �	��� �
/�
 .<��i" �i$ �i?�� �$
 �Y
�k 
Toolbar �4��9 H�>.�� ��k �����$ W)� y�� W ��.4 W��u (...�� 
���� 
� a�
�9 �)!.

#
 ���)" �N��  !�Y �
�$Handwheel #
 E�i�# ��� �i$ ���)i" �iN�� �$�N� �
�$ � �;Footdisk <��m	i�
 
��" .#
 a�
�9 ����� F��" �
�$ \
�AData \
�A #
 a�
�9 ����� 0�c�
 �Cancel��" <��m	�
 .

��i;��!�� Gi���� 0�f); �� �!  �
 �	��� M��
 �$ �4��9 �; 
����Toolbar  i�
 <�i" �i���� .Ei�

  c�� �� �C	���)(&2&(" (�;��!�� �$ ����� "X.$ ��2<�" <�
� 3�4�� ��
 .

#
 �)����9 �C	��� E�
 
���� �f��f[:
Line String:\
�A l�
� ���� ��$ �; #
 OA Data \
�A �! �,�� �N�� �$ �NL Data  i�
 <�i" <�
� ���� 
�� 
J� ��" .�N�� #
 �NL �,! ��N$I�N�� �$ 0
)I-1 ( \
�iA �i! 0
Data  
iJ�  i�
 <�i" <�
� ���i� 

�� ��
� ��$��! #�$ ��,4�)[ ��� �
�$ � ��" .\
�iA l�
� ���� �$Cancel �i�� tiN� ��,i4�)[ ]�iNL 
�� ��".

Shape: `�Y �)��� Line String \
�A l�
� ���� ��$ �; #
 OA Data \
�iA �i! �i,�� �iN�� �$ �NL Data 
�� ���  �
 <�" <�
� ���� \
�A l�
� ���� �$ ��
 ��"Cancel �i! \�
 �iN�� �i$ 
� �7�iC	�
 �iN�� �NL 

\
�AData�� 
J�  �
 <�" <�
� ���� � �)!�� ��V�
 �	�$ ��,4�)[ b� �)!.

Stream line String:\
�A l�
� ���� �$ Data  !�Y �Handwheel �� �i! ����i� 
iJ
�� M�i�
 �i$ �i;
0�� �	��� �
/�
 
)X.$1&2&:WStringline Node Setting (�	���A ]�NL  �
 ��o)� 
$�� �i� �i�� �
 ���i� �i$ � ��i"

 \
�A l�
�Cancel��A ��� W�� l� ���rA.



��	�

�� ��D$ �)�)� ��� �
�$  ��� E�
 ��� .\
�A ���D� v�� 6�� E�
 ��Data �� <�
� ���� �i$ �����$ � ��"
�,J�� M��
 
 !�Y � ���Handwheel�� ����� �$ F��" �; �)!.

Circle:\
�A l�
� ���� �,���$ �N�� �� ����� �$ Data<��
� �� ��� �
 �� �� #
 �! ��" �iN� � �	"r� �N
 �
 <�" ����� �N�� �� �,J�� �$
�$ <��
�.

AG 25000:\
�A l�
� ���� �$ Data M���� �
�$ �9�m��
 �N�� 
�� %:(-RRR �i�� �iN�� F�m��
 �
��� �$ 
�� ��" .��;��!��  ��� 
_� AG 25000 �AG 2000�� ��� H��J E�c; �$ /�� ���".

Cell:\
�A l�
� ���� �$ Data�� ��� 
�c� W�o����� �N�� �� ��".

Free Cell:\
�A l�
� ���� �$ Data C? 
�c� ��� 
�� �� }.�� �
� \
�iA Oh� � ��"Data �
�i$ 
��" <�� ���� 
�c�  C? ����� .�� ��� <�" �����  C? �$ ��c9 
�c� ��".

 استخراج عوارض-3-6-1-3

��C"�� �
��$ ��.	�
)a�
�9:(
�N�� bc! �$ 
� ���)" Handwheel � �;Foot disk \
�A W<�
� �
�� �o� ���� �4��9 �D��/� �� Snap ���i� 

��" <�
� .�� ��.	�
 �o����� �4��9 ��" .W�
��$ ��.	�
 �$Handwheel � �;Foot disk�� 
m� �i)�� ���"
 ��i.	�
  i`�Y #
 l�" K��L �
�$  �
  $�j ���)" �N�� W�C�*  !�Y �$ \
�iA W�i4��9Cancel <�
� ���i� 

��".
��" b�,! � �	�� �o����� �4��9 ��� �$ M��� �$ .�i� ��.	�
 �4��9  i`�Y #
 l�i" K��iL �
�i$ W��i"
��" <�
� ���� M���  �
�  c� �c!� ��.	�
.

��  ��� W ��.4 W��u WF�� �)��� ���98k
 W�4��9 ��.	�
 �$ ...�� �;�|  ��4� �
�� �� ��".

�4��9 prY:
��,! Oh�� <�" ��.	�
 �4��9 
�	$
 W�4��9 prY �
�$Delete��" <�
� ���� .

prY #
 �	c�� �4��9:
�4��9 #
  c�� b� prY �
�$) ��� �$ �!Line String  �i� Stream Line String  i�
 <�i" 
��i�� (��

�N�� �A W��" prY �4��9 ��$ �$ �N�� l* #
 ��" �	�
�L �! �
 \
Snap �i�,! Ohi� � <�i" <�
� ���i� 
Insert  ��,! l* prY �
�$ � <�" ��.	�
 <��$�� �4��9 \�Y ��" <�
� ���� Delete��" <�
� ���� .

�4��9 �$��#�$ <�" prY ��;:
�4��9 �$��#�$ �
�$ <�" prY �! ���; ��,! � \�	)! ��,! ��
Z��" <�
� ���� l��/c; .



��	�

�4��9 \��	�
:
�
�$ �i�,! Ohi� � ��i" ��i.	�
 �o����i� �i4��9 
�	$
 W�f�� 
�� �$ �4��9 b� \��	�
 Ctrl �i�,! �X

���" <�
� ���� l��/c; .\�i	)! �i�,! � <��$ �4��9 \��	�
  C? �o����� 
�� �$ 
� ���)" �N�� \�YCtrl 
��,! �V��" <�
� ���� l��/c; .�� 
�	)� ���? 
�� �$ �
��$ ��".

9 l��! �h! �4�� :
��,! � \�	)! ��,! Oh� � ��" ��.	�
 �o����� �4��9 
�	$
C��" <�
� ���� l��/c; .�i$ 
� ���)" �N��

 �o����� 
��)�4��9 #
 �h! \��	�
  C? (��" <��$ .�i�,! � \�i	)! ��,! \�YV��i" <�
� ���i� .bi�
�� ��� ���? 
�� �� <�" ��.	�
 �
��$ #
 �h! ��".

����� ��? �$ ��;��,! l�
� Ctrl �X�� l��/c; ��k �$ �)�/� ��� �$ l
��Cut ��)� #
 Edit 
��! b�,!.

���;��,! l�
� ���� ��? �$ Ctrl �C�� l��/c; ��k �$ �)�/� ��� �$ l
��Copy ��)� #
 Edit 
��! b�,!.

���;��,! l�
� ���� ��? �$ Ctrl �V�� l��/c; ��k �$ )�/� ��� �$ l
�� �Paste ��)� #
 Edit 
��! b�,!.

)DTD(هاي رقومي زمين توليد داده-3-6-2

)Normal( روشهاي نرمال-3-6-2-1

�)�/� ��� �$ Collection��" b�,! �,J
 ��)� #
 .

�)�/� ��� �$Normal��" b�,! .



��	�

%(6��Coarse 
�)�/� ��� �$Coarse...��" b�,! .�� #�$ ��# <�V)A �"�.

=�[�$ ��,? �� �	� =�Y�$ E��# ����� <�
� �D�" H�>.��Gride size: �ic!� ��� �i$ � ��i" ��
� 
Ok ��" b�,! .<�
� ��C� #
 p
�>�
 H��J �� �c!� ��� �$ E��# ����� ��;Cancel��" b�,! .bi�,! �$

 �c!� ����$Ok�� #�$ ��# <�V)A ��".

�
���Threshold�$ � ��" ��
� �c!� ��� Ok��" b�,! .
#
 <��m	�
 �$ \�YFootdisk \
�A Oh� � ��" ��N)� E��# �$ 8��! ���)" �N�� WData ��i" <�
� ���� .�i$
 \
�A l�
� ����Data �� �)��# ]��� �D�" #
 ���$ �N�� �$ �����$ ��� .E�i�# �i$ 
� ���)i" �iN�� �i; #�$

 \
�A � <��c� ��N)�Data��" <�
� ���� .<�
� ��
�
 ��k E�c; ����"  7
�� ]��� �c; �� ��".

��N�� �D����J �� �c� �D)�
 ��  ��� }.�� �
 �i�N)� 8��i! E�i�# ����i$ 
� ���)" �N�� l
��
 \
�A ��!Cancel��" <�
� ���� .

((6��Dense 
<�
� ��C� #
 
�� �� 6�� �$ E��# ����� ��;Coarse �)�/� WDense \�����{  �
 .6�� �i��$ 
�i	$
 E�
�$�)$

Coarse���� 0�V�
 .
�)�/� ��� �$Dense...��" b�,! .�� #�$ ��# <�V)A ��".



��	�

M����Dense =�[�$ ��,? �� Dense Scale:��" ��
� .E�i$ ���i9 �i��$ M���� E�
(�%R�i"�$ .�i$
 �c!� ���Ok��" b�,! .�c!� ����$ p
�>�
 H��J ��Cancel b�,! ��".

�c!� ��� �$ b�,! �$Ok�� #�$ ��# <�V)A ��".

�
���Threshold �c!� ��� �$ � ��" ��
� Ok��" b�,! .

M����Dense <�
� ��`�� �� ��
 �!  �
 E�
 �f���$ 6�� �$ E��# ����� ��;Coarse �D�i" ���$
 a

�"�$.6�� ��Dense �
��� �$
�$ �D�" ���$
 WaM���� �$ ����� Dense �
 .
��  7
�� �$ F��" b������
 ��N$ �����$ W�,Y�� E�
 �� �
�i�� �D����iJ �� �C)�� �)!Threshold ��i���� 

�
��� #
 <�"Threshold �i� �
ri�
� �$��! �$ 
� �N��  7
�� �����$ �"�$ �	c! <�" ����� �i$ E�
�$�i)$ �i)!
 #
 <��m	�
Footdisk)� E��# ��� �$ ���)" �N�� W\
�A � ��" ��NData��" <�
� ���� .

 Professional روش-3-6-2-2

�)�/� ��� �$Professional �)�/� #
 Collection��" b�,! �,J
 ��)� �� .

%(6��Automatic 
�)�/� ��� �$Automatic��" b�,! .�� #�$ ��# <�V)A ��".



��	�

=�[�$ ��,? �� E��# ����� <�
� �D�" H�>.��Gride size: �c!� ��� �$ � ��" ��
� Ok��" b�,! .
�� #�$ ��# <�V)A ��" .�c!� ����$ p
�>�
 H��J ��Cancel��" b�,! .

�
���Threshold �c!� ��� �$ � ��" ��
� Ok��" b�,! .
�� ]���  7
�� �$ F��" b������
 ��N$ �����$ W6�� E�
 �� �D����J�� � �)!Threshold i���� #
 <�i" ��

 �
���Threshold �� �
r�
� �$��! �$ 
� �N��  7
�� �����$ �"�$ �	c! <�" ����� �)! .#
 <��m	i�
 �$ E�
�$�)$
Footdisk \
�A � ��" ��N)� E��# ��� �$ ���)" �N�� Data��" <�
� ���� .

((6��Semi-Automatic 
�)�/� ��� �$Semi-Automatic��" b�,! .
/�� 6�� E�
 6�� �)��� Automatic �i,Y�� �� �i! H��im� E�
 �$  �
 Semi-Automatic �
�i�� �i)[ �i; 

Threshold �
��� #
 <�" ������ Threshold �i$ 
� ]�i�� �ic;  7
�� �; #�$ �����$ �"�$ �	��$ <�" ����� 
�� �
r�
� �$��! �)!.

+(6��Dense... 
�)�/� ��� �$Dense...��" b�,! .$ ��# <�V)A�� #� ��".



��	�

M���� �
���Dense =�[�$ ��,? �� Dense Scale �c!� ��� �$ � ��" ��
� Ok��" b�,! .�i�# <�iV)A
�� #�$ ��" .�c!� ��� �$ p
�>�
 H��J ��Cancel��" b�,! .

�
���Threshold �c!� �� � �$ � ��" ��
� Ok��" 
c9 
�� ��C"�� �)���� ��" b�,! .

M����Dense <�
� ��`�� �� ��
 �!  �
 E�
 �f���$ ��Ci"�� �i$ E��# ����� ��;Semi-Automatic 
��Automatic �� �Coarse E��# �D�" ���$
 a6�� �� �"�$ Dense... �
�i�� �i$
�$ �D�" ���$
 a�i$ ���i�� 

M����Dense �
 .

 منوي سيستم-3-6-3

�)�/� ��� �$System��" b�,! �,J
 ��)� #
 .

�)�/� 
��" �)� E�
  �
 ��# ��;:

3-6-3-1-New... 

�� ��D$ ���? \�� ��`�� �
�$ �" <�
� 3�4�� ���� �$ OD9 
���� � \�� ��`�� X.$ �� �! ���.



��	�

3-6-3-2-Load... 

�� ��D$  �
 <�" ��`�� 8�� �! �7�C`�� l��! #�$ �
�$ ���.
�)�/� ��� �$Load...��" b�,! .<�V)A Select Model�� #�$ ��".

�c!� ����$ b�,! �$�� #�$ <�" ��`�� ��C`�� #
 �	��` ��" .��" b�,! �o����� \�� 0�� ��� �$.
�c!� ��� �$ Oh�Ok��" b�,! .�c!� ��� �$ Wp
�>�
 H��J ��Cancel��" b�,! .

3-6-3-3-Hardware... 

<�V)A �)�/� E�
 ��� �$ b�,! �$Hardware Setting�� #�$ ��" .�i,L
� �i�?�� Xi.$ �� <�iV)A Ei�

 �i�?�� �i,Y�� �i$ 
��i�� � \�� ��`�� �,Y�� �� <�V)A E�
 ��D,c9 p8	L
 v�� �  �
 <�" <�
� 3�4��

�� l��$ �,L
� ��".

%(���)" �N��  �����)Encoders Position(
�	�
��A �� 
��" �!x,y,z �
 .x,y,z �N��  ����� �� l��� z" ��P� �� 
� ���)" �);�.

&����C��[�$ ��,? �
�9
 l��! ��
� �$ l
��x: �y:�z: =�[�$ ��# Encoder Position �i$ b�,! �
�c!� ���Apply��! 
�	)� z" ��P� �� �o�����  ����� �$ 
� ���)" �N�� W.

3-6-3-4-Eye Base 

 �
 ��[ #�$ ����� �
�$ .�)�/� ��� �$Eye Base��" b�,! .<�V)AEye Base Setting�� #�$ ��".

���" �� <�
� ���q� ��	���� <#
��
 M��
 �$ ��[ #�$.



��		

�c!� ��� �$ � <�" ��
� ��[ #�$ �
���Close��" b�,! .

3-6-3-5-Eye Reset 

�)" �N�� 0�� �$��!  �
 EDc� ��" a�9 �$��! W<@��A b� ��� �$ W��!�� <���; E���iA �� ��u�$ 
� �� #
 �i�

 l�iD�* ��� �$ b�,! �$ H��J E�
 ��  �
 <��c� ��N)� E��# ��� �$ \�
 �$��! �! �)��$ �	`�Y#
 
�� }.�� �)��# \�	)! ]��� 
�� �
/$
 �,�� ���" .�� 0�� �$��! \�Y \�i	)! ]�i�� #
 �D� ��� �$ ��
��

 � \�	)! �N�� ��� �$ 
� ���)" �N�� � �	�� #
 
� �i�`�
 F�im��
 �
��� � <�"  7
�� F�m��
 �
��� � �)! ��N)
�)! �! �; .�
��� E�
Offset��
� 0�� .�)�/� ��� �$ \�YEye Reset... ��i" b�,! .<�iV)AEye Reset #�i$ 

�� ��".

�
���Offset �c!� ��� �$ W<��c� ��
� 
� Ok ��" b�,! .�i$ <�i" 
��i�� a�
�i9 H��iJ E�
 �� �
�i��
Offset �� 
��A  m�" ��
�;��� H��J �$ <�" ����� �i$ �i�N)� 
� <�" 
���� a�
�9 0�� �$��! � �)!

�� <�;��� E��# �)!.

3-6-3-6-About ParadEyes... 

<�V)A �� �
/�
 0�� <��$�� ���98k
 �)�/� E�
 ��� �$ b�,! �$About ParadEyes...��" �� �;�| .

3-6-3-7-Close 

�c!� ��� �$ �,J
 <�V)A �$  ��#�$ � \�� ��`�� �,Y�� #
 K��L �
�$Close��" b�,! .

��� l�D�* ��� �$ l
����! b�,! �
/$
 �,�� #
 .

 Vector منوي-3-6-4
�)�/� ��� �$ Vector��" b�,! �,J
 ��)� #
 .



��	


�)�/� 
��" �)� E�
  �
 ��# ��;:

3-6-4-1-Open 

�$ �
�$ ���� 
��� l��! #)Vector ( �i� ��iD$  �
 <�" ��`�� 8�� �! ��� .�i)�/� ��� �i$Open... bi�,! 
��" .<�V)AOpen�� #�$ ��" .�c!� ��� �$ � <�" ��
� �o����� 
��� ���� � 0��Open��" b�,! .

3-6-4-2-Attach 

���� 
��� l��! #�$ �
�$ )Vector ( �� ��D$ ��� .�i)�/� ��� �i$ Attach... ��i" bi�,! .<�iV)AOpen #�i$ 
�� ��" .�c!� ��� �$ <�" ��
� �o����� 
��� ���� � 0��Open��" b�,! .

�� #�$ H��J E�
 �$ �! �,��� ��;�
��$ �c� 
� ���" ��c� S�A l
��.

3-6-4-3-Planimetric File 

/� ��� �i$ W��i" F��i" ��	c��8A a�
�9 
���� ��" �	�
�L <���; �i)�Planimetric File ��i" bi�,! .
�i)�/� ��� �$ b�,! #
 ��$ �! 
� �4�
�9 �����$Planimetric File �i� 
��i�� a�
�i9 H��iJ �i$ ���i"

 0�� �$ <��Ld 0�f); � �	��� �o� �� ��	c��8A)FVD .  �
� OD9 0��&Z[ OD9 0�� P(<@��iA ���i� ��
�� <��Ld �)!.

��$ Wl��! <��Ld ��$ �; �$ ���? 0�� �$ 
� <�" 
���� a�
�9 
��� ���)FVD#s .   �
� OD9 0��&OD9 0�� 
Z[P(�� <��Ld l* �� �! �)!SE�$ ���9 %�Q �
 .

0�� �$ 
��� \�
 ��$)FVD . �
� OD9 0��&Z[ OD9 0�� P(�� <��Ld 0�� �$ 0�� ��$ � ��" 
)FVD#9 .   �
� OD9 0��&Z[ OD9 0�� P(�i$ 0�� ��$ �0�i�)FVD#8 .   i�
� OiD9 0�i�&OiD9 0�i� 

Z[P(0�� �$ �;� ��$ <�Lu�$ �)FVD#1 .  �
� OD9 0��&Zi[ OiD9 0�� P(��i" �i� <�i�Ld .��i$ �i�

 \�
 ��$ 0�� �$ 
��� �� �;�#�� 

)FVD .  �
� OD9 0��&Z[ OD9 0�� (P�� <��Ld �i,�� ��C,��� �� W���? ��C,��� l��! �
�D� �$ � ��"
�� �
�� �����.

3-6-4-4-Altimetry File 



��	�

�� ��D$ �9�m��
 ��;�
��$ <��Ld �
�$ ��� .��� �i$ ��i" F��" �9�m��
 a�
�9 
���� ��" �	�
�L <���;
 �)�/�Altimetric File��" b�,! .�)�/� ��� �$ b�,! #
 ��$ �! 
� �4�
�9 �����$Planimetric File 
���� 
�� ��
 a�
�9 H��J �$ ���" 0�� �$ <��Ld 0�f); � �	��� �o� �� �9�m)FVD . �
� OD9 0��&OiD9 0�i� 
Z[A(�� <��Ld �)!.

l��! <��Ld ��$ �; �$ �)�� <�" l��$  `�Y �)���Planimetric File ( 0�� �$ 
� <�" 
���� �9�m��
 a�
�9 
)FVD#S . �
� OD9 0��&Z[ OD9 0�� A(�� <��Ld l
 �� �! �)!SE�$ ���9 %�Q �
 .


��i�� � \�i� ��`�� �,Y�� �$ ���� 0�f);)Model Based Operation ( �$��i! �i! 
� �i4�
�9 �i����$
 �� �C�* 
���� �$ F��" �� �o� �� �9�m��
 a�
�9 H��J �$ �)! ���� .�i"�$ �	"
� �>� �$��! ��
 E�
�$�)$

)�/� ��� �$ 
�	$
 ��c	Y �)! 
���� 
� ����N�� a�
�9 
�	$
 �Planimetric File �i)�/� #
 Vector ��i)� #
 
�)! b�,! �,J
.

3-6-4-5-Save 

<�" ����� ��;�
��$ <��Ld �
�$)��	c��8A � �9�m��
 (�� ��D$ ���.

3-6-4-6-Recover 

�����	�A ��C,��� F�c	?
 #
 �,��� ��C� �
�$)Back up (<�" <��Ld �8�� �! �� ��D$ ��
 ���.
b�,! �$ �)�/� ��� �$Recover�� �;�| ��# �
��; <�V)A ��".

<�i" 
��i�� a�
�i9 #
 �Pi�$ a�
�i9 
���� 0�f); x�$ tN� 
_� H8D�� #
 �P�$ 
�`�$ H���
 �;��
)�;�
��$ (�� E�$ #
 <�i" <�i�Ld � 
��i�� �8�� �! �7�;�
��$ �$��#�$ �
�$ ��
 ��� �i� �i�
 #
 l
�i�Recover 

��! <��m	�
 .<��i$�� �)i"�$ <�i" prY  �
 EDc� �L* X�
��� �� �$��! v��� �! �;�
��$ #
 �P�$ �	�`

�� �;�| �� l��$ 
� 0�Cm� E�c; /�� �NL 0�q�A � ���" �)!.

���" <��Ld W<�" ��`�� ��;�
��$ �J�L l��# H�� �; #
 OA ��" ���).���Y-�`
 %R����� (

3-6-4-7-Height Point Setting 


 �
 �9�m��
 ]��� E	"�� 0�f); ����9
 0���
 �
��� l��$ �
�$ �)�/� E�) .�i$ ]�i�� Ei�
 ���!�i�  i���
 ��C���J #
 �D�Do AG2000 �Do AG25000 �Do AG500�� �"�$(

�)�/� ��� �$ b�,! �$Height Point Setting�� #�$ ��# <�V)A ��".



��
�

����9
 0���
 �
���) c� 0���
 �
��� /�c�  �
� (=�[�$ ��,? ��Mantissa ��" ��
� .<�i" ��
� ��i9
 �"�$  �; � �mJ E�$ ���$ . �; #
 �	��/$ ��
 � �mJ ��9 �����$ �"�$ �mJ #
 �	D[�! <�" ��
� ��9 ��


 �� ��o)� 
�  �; ��9 �"�$ �)! .�c!� ��� �$ \�YOk ��i" b�,! .�ic!� ��� �i$ p
�>i�
 H��iJ ��
Cancel�" b�,! �.

3-6-4-8-String Line Node Setting 

H��J �$ �C�* ���!��  ��� �! �4�
�9 ���� ��String  Stream Line�� G���� Wl
/i�� �)�)� 
_� ���"
 \
�A l�
� ���� �$Data l�
�  !�Y �Handwheel�� ����� �$ F��" �	���A H��J �$ �����$ �; �i$ � �)!

 tc? <�
� �)��� 
J
�� M��
 *�� ��� �)!).�	� �� �$ �	� �� \�_� l
�)9 �$ .( �,iJ�� l
�i)9 �$ �,J�� E�

�� G���� ��� ��".

�)�/� ����$ b�,! �$ String Line Node Setting�� �;�| ��# <�V)A ��".

=�[�$ ��,? �� ��� �,J�� �
���Node Distance: �c!� ��� �$ � ��" ��
� Ok��" b�,! .
,J�� �
��� �
 �)��# ]��� �,J�� �f���$ � <��$ �	� =�Y �$ ��� �.

 Edit منوي-3-6-5

�)�/� ��� �$Edit��" b�,! �,J
 ��)� #
 .�� #�$ ��# ��)� ��".

�)�/� 
��" �)� E�
  �
 ��# ��;:
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3-6-5-1-Undelete 

�4��9 �$��#�$ �
�$ �)�/� E�
 <�" S�A �!  �
 ���; ��
.
�� �$ l
�� �)�/� ���Undelete ��,! � \�	)! ��,! ���	�� ��N$ �� ��! b�,! z�
� ���� l��/c; 
� .

3-6-5-2-Delete Last 

�4��9 E��L* prY �
�$  �
 <�" ����� �!  �
 ���;.
�� �)�/� ��� �$ l
��Delete Last ��,! ���	�� ��N$ �� ��! b�,! Back space�
� ���� 
� .

3-6-5-3-Cut ،Copy ،Paste 

�)�/� E�
 �� ��D$ <�" ��� ��;�
��$ �h! � \��	�
 �
�$ �; <�
� 3�i4�� ��i�� I8iJ
  c�i� �� �! ���� 
<�" ��
.

 View منوي-3-6-6

�)�/� ��� �$View��" b�,! �,J
 ��)� #
 .�� #�$ ��# ��)� ��".

�)�/� 
��" �)� E�
  �
 ��# ��;:

3-6-6-1-Toolbar 

�$ �)�/� ��� �$ W�
/$
 �,�� ��.	�
 0�9 �� ��.	�
 �
Toolbar��" b�,! .
 �
 ��# ��C��D�* 
��" �
/$
 �,��.

l�D�* :b�,! l�D�* E�
 ��� �$ W�,J
 <�V)A �$  ��#�$ � ���? <�V)A #
 l�" K��L �
�$
��".

l�D�* :����>� l��! w�/$ �
�$)\�� (l�D�* E�
 ��� �$��" b�,! .

l�D�* :����>� l��! b[�! �
�$)\�� (��" b�,! l�D�* E�
 ��� �$.

l�D�* :��" b�,! l�D�* E�
 ��� �$ <�" ����� ��;�
��$ <��Ld �
�$.

l�D�* :<#
��
 �
�$ �� ��D$ �N�� �� E�$ �,J�� ���� ���.

� ���)" �N�� Wl�D�* E�
 ��� �$ b�,! #
 OA \
�iA � <��! ��N)� E��# �$ \�
 �N�� ��Data <�
� ���i� 

��".��" <�
� �
�� E��# ��� �$ 0�� �N�� �� ���)" �N�� W�	�� 0�� �N�� ��� �$ Oh� .\
�iA \�iYData 



��
�

��" <�
� ���� .<�V)AMeasurement �� �;�| /i�� � �iN�� �� 
i��� � ����N�i� �,iJ�� ���iY �i! ��"
N�� �� F�m��
 p8	L
�� ��"�$.

l�D�* : �
 E	� E	"�� �
�$ l�D�* E�
.
��" b�,! l�D�* E�
 ��� �$ . ��4� �
�� �� �o����� E	� Oh�)Status Bar (��" ��
� .]�i�� ���$ \�Y
 ��" ����� E	� �C	�
 � 
�	$
 .bc! �$Handwheel � �;Footdisk �
�i$ �o����i� ��C	�
 � 
�	$
 ]��� ��� �$ 

 �j \
�A � �	�� E	�Data��" <�
� ���� .�� �;�| �o����� E	� ��".

���
�i�� W<@��iA M���� �$ �?�� �$ Text �i� �
�i� <��m	i�
 ���i� �	�i�$ �i! �� ��i��Status bar 
X�A �c!� ��� �$ b�,! �$ �!  �
 <�" �)�$�� <��� �C)	� #
 �	��` ��" .�o����i� E	i� ��� �i$

��" b�,!.

l�D�* :<��
� ����� �
�$)Flag ( �
.
bic! �i$ <�i�
� ����� �
�$ �N�� �� Wl�D�* E�
 ��� �$ b�,! #
 OAHandwheel � �i;Footdisk �Data 

pedal ��" ����� .<��
� 0�� �N�� ����� �$ �i� �N�� �� E�
 #
 �  �
 �N�� �� �,J�� l* �N� �! �
 ��ri�
�� ��� ��".

l�D�* :�)��# \�	)! ]��� l�" }.�� �
�$ 
�� }.�� �C�* 0�� <
�c; �)��# \�	)! ]��� 
�� l�D�* E�
 ��� �$ b�,! �$ ���".

l�D�* :�� ��D$ 
�D�A ��# �Y �� l
/�� �)�)� l��! 0�� �
�$ ��� .

l�D�* :#
 <�" ��`�� l
/�� �)�)� X��c� �
�$DTD�,! H��J �$ .

l�D�* :#
 <�" ��`�� l
/�� �)�)� X��c� �
�$DTD��4�� H��J �$ .

l�D�* : ;��" t$�� p
�� X��c� �
�$)Correlation ( ��`�� 0�f);DTD �� ��D$ ��� .�i$ bi�,! �i$
�� �;�| ��# p
�� l�D�* E�
 ��� ��".
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�

l�D�* :0�� �,���$ E��# ��� �$ ���)" �N�� l��! ��N)� �
�$ �
�� ��D$ �
/ ���.

3-6-6-2-Status Bar 

�)�/� ��� �$ W ��4� �
�� ��.	�
 0�9 �� ��.	�
 �
�$Status bar��" b�,! .
0�� �$ ��! 0�f); �Dc! H�98k
 X��c� �
�$  ��4� �
�� �� ��D$ E	� E	"�� �
�$ �  �
 �
/�
 ���.

Zoomهاي گزينه-3-6-6-3 in وZoom out 

�! �
�$ �)�/� ��� �$ \�� l��! b[Zoom out �)�/� ��� �$ \�� l��! w�/$ �
�$ �Zoom in b�,! 
��".

 Collection منوي-3-6-7

�)�/� ��� �$Collection��" b�,! �,J
 ��)� #
 .�� �;�| ��# ��)� ��".

�)�/� 
��" �)� E�
  �
 ��# ��;.
3-6-7-1-Normal 

X.$ �� �!(<�
� ��`�� ;�" <�
� 3�4�� E��# ����� ��.

3-6-7-2-Professional 

<�
� ��`�� X.$ �� �! �" <�
� 3�4�� E��# ����� ��;.

3-6-7-3-Clear Previous 

l��! S�A �
�$DTD�� ��D$ ���? ��� .�)�/� ��� �$ b�,! �$Clear Previous�� �;�| ��# <�V)A ��".
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�

prY �
�$DTD!� ��� �$ ���? �cYes��" b�,! .�c!� ��� �$ p
�>�
 H��J ��No��" b�,! .

3-6-7-4-Cancel 

��`�� 0�f);  �
 EDc�DTD ��`�� #
 �$��! W��! v�� �� �DTD�� H��J E�
 �� ��" p�>)� �i$ �i�
��
 �)�/� ���Cancel�)! b�,! .

3-6-7-5-Load

l��! #�$ �
�$DTD � ��D$ W<�" ��`�� 8�� �! �7�;���� .�)�/� ��� �$ b�,! �$Load... <�iV)A Open #�i$ 
�� ��" .
��� 0�� � ����DTD �c!� ��� �$ � ��" ��
� �o����� Open��" b�,! .

3-6-7-6-Save AS 

<��Ld �
�$DTD�)�/� ��� �$ ���? Save As ��" b�,! .<�V)ASave As�� #�$ ��" .
i��� ���i�� 0�i�
 ��" ��
� �o� ���� �c!� ��� �$ �Save��" b�,! .

3-6-7-7-Load Library 

�
�$Load�����$ l��! �Dc! ��;)��C,���DLL0�� ��L v�
�" �$ �
/�
 (�� ��D$ ���.
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)Report Operations( گزارش-3-7
<�V)A 6�
/� �,Y�� �$ ���� �
�$Project Setup <�V)A #
 ��" \��� �,J
 .

�)�/� ��� �$Report Operation ���! ��P� #
 )Work space ( �ic!� ��� �i$ Ohi� � ��i" b�,!Open 
��" b�,! .�� #�$ ��# <�V)A ��".
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 منوي سيستم-3-7-1

�)�/� ��� �$System��" b�,! �,J
 ��)� #
 .�� #�$ ��# ��)� ��".

�)�/� 
��" �)� E�
 �# ��; �
 �.

3-7-1-1-Report 



��
	

 �
 �������� ��;�	�
��A #
 �"�
/� �7
�
 �
�$ �)�/� E�
.
�)�/� ��� �$ b�,! �$Report�� �;�| <�V)A ��� �$ ���98k
 ��".

3-7-1-2-Save 

 �
 �������� ��;�	�
��A <��$�� <�" �7
�
 H�98k
 <��Ld �
�$ �)�/� E�
 .
�)�/� ��� �$ b�,! �$Save <�V)A Save As�� �;�| ��" .��� �i$ W<��! ��
� 
� �o����� 
��� 0�� � ����

 �c!�Save��" b�,! .

�l�D�* ��� �$ l
�	����! b�,! �
/$
 �,�� #
 .

3-7-1-3-About ParadEyes 



��



0�� <��$�� ���98k
 �)�/� E�
 ��� �$ b�,! �$ <�V)A �� �
/�
About ParadEyes�� �;�| ��".

3-7-1-4-Close 

�)�/� ��� �$ �,J
 <�V)A �$  ��#�$ � 6�
/� �,Y�� #
 l�" K��L �
�$Close��" b�,! .

��� l�D�* ��� �$ l
����! b�,! �
/$
 �,�� #
 .

 View منوي-3-7-2

�)�/� ��� �$View��" b�,! �,J
 ��)� #
 .�� #�$ ��# ��)� ��".

�)�/� 
��" �)� E�
  �
 ��# ��;.

3-7-2-1-Toolbar 

�)�/� ��� �$ �
/$
 �,�� ��.	�
 0�9 �� ��.	�
 �
�$Toolbar��" b�,! 

3-7-2-2-Status bar 

�)�/� ��� �$  ��4� �
�� ��.	�
 0�9 �� ��.	�
 �
�$Status Bar��" b�,! .

 Edit منوي-3-7-3

�)�/� ��� �$Edit��" b�,! .�� #�$ ��# ��)� ��".

�)�/� �� \��� ��{ �)� E�
 ��; �.�� �� �! �)"�$ �� �����	�A ���$ ��; ���".



��
�

)Report Operations( گزارش-3-7
<�V)A 6�
/� �,Y�� �$ ���� �
�$Project Setup��" \��� �,J
 <�V)A #
 .

�)�/� ��� �$Report Operation ���! ��P� #
 )Work space ( �ic!� ��� �i$ Ohi� � ��i" b�,!Open 
��" b�,! .�� #�$ ��# <�V)A ��".



����

 منوي سيستم-3-7-1

�)�/� ��� �$System��" b�,! �,J
 ��)� #
 .�� #�$ ��# ��)� ��".

�)�/� 
��" �)� E�
  �
 ��# ��;.

3-7-1-1-Report 



����

������� ��;�	�
��A #
 �"�
/� �7
�
 �
�$ �)�/� E�
 �
 �.
�)�/� ��� �$ b�,! �$Report�� �;�| <�V)A ��� �$ ���98k
 ��".

3-7-1-2-Save 

 �
 �������� ��;�	�
��A <��$�� <�" �7
�
 H�98k
 <��Ld �
�$ �)�/� E�
 .
�)�/� ��� �$ b�,! �$Save <�V)A Save As�� �;�| ��" .�i$ W<��! ��
� 
� �o����� 
��� 0�� � ���� ���

 �c!�Save��" b�,! .

�l�D�* ��� �$ l
�	����! b�,! �
/$
 �,�� #
 .

3-7-1-3-About ParadEyes 



����

0�� <��$�� ���98k
 �)�/� E�
 ��� �$ b�,! �$ <�V)A �� �
/�
About ParadEyes�� �;�| ��".

3-7-1-4-Close 

,J
 <�V)A �$  ��#�$ � 6�
/� �,Y�� #
 l�" K��L �
�$ �)�/� ��� �$ �Close��" b�,! .

��� l�D�* ��� �$ l
����! b�,! �
/$
 �,�� #
 .

 View منوي-3-7-2

�)�/� ��� �$View��" b�,! �,J
 ��)� #
 .�� #�$ ��# ��)� ��".

�)�/� 
��" �)� E�
  �
 ��# ��;.

3-7-2-1-Toolbar 

�� �$ �
/$
 �,�� ��.	�
 0�9 �� ��.	�
 �
�$ �)�/� �Toolbar��" b�,! 

3-7-2-2-Status bar 

�)�/� ��� �$  ��4� �
�� ��.	�
 0�9 �� ��.	�
 �
�$Status Bar��" b�,! .

 Edit منوي-3-7-3

�)�/� ��� �$Edit��" b�,! .�� #�$ ��# ��)� ��".

�)�/� �� \��� ��{ �)� E�
 ��; �.�� �� �! �)"�$ ���	�A ���$ ��;�� �� ���".
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 افزار سيستم سخت:5بخش
 مقدمه-5-1

 .� <��$�� 3�4�� l��$ #
 
�� �	��� �
/�
ParadEyes OD9 
���� �c��� ��C;�f	�� �$ �;���! ���� W
���
� ���� �$.

�D���D� ��C;�f	�� �D�`�Y ��)w�`��* (i$  ic�� �
�
� W��
 <�" �	L�� �D���D� E�f)� H��N� #
 �7u�
�)	�; .�iVY � <��i$ ��i�# ����i$ ���
�A
 ��! �VY � ���
� ��
�Cf� �� �J�L �?�� �$ #��� �C;�f	�� E�


��
� /�� ����# ��C	������ �  �
 �! �,�L /�� H������.
 i�
 �i,�,�� ��C;�f	�� W
���� ��C;�f	�� #
 ��f�� F�� .<�
� 6�� Ei�
 �� �i� ���	�i� ��ik �i$ �i;

 �
� ���	����{ �� ����h��! ��� 0�V�
 ����h��! �� 0#u H������ � ���" ��i�� .��i! �iVY =i���� E��i$
  i�
 ��i�# H��i���� �iVY � �	c! �D���D�  `�Y �$  ��� ���
�A
 .��C	����i�� �i,�,�� ��C;�f	i��

 i�� H�i�N�  L�i� �  �u�$ �C;�f	�� E�
 ��c�� � ��
�Cf� �)�/; ��
 ���
�� 
� w�`��* ��C;�f	�� <�f	
��
� �7u�$ �@�`�)D� �$ #���.

��i�� �$ OD9 
����  C? 0#u \�c9
 �_!
 �)! <��m	�
 ����h��! #
 8��! ��
� �>� �! ����� �	��� ��
 �� 0�V�
 t��� � �	Y
� �$ ���� .�	��� ��ParadEyes  .� H��N� ���D� l�i�* ]�i���
 �
�i$ ��
/i�


 �
 <�" �Y
�k ����h��! �$ �$��! .� �
 ��# ���
/� �
�
� �	��� �� �	�� ��D$ H��N:
%&���
�� ������ ��
�Cf� �)�/; .
(&u�$ 0�D�	�
 
+&�	��$ �c9 \�k 
2&���
�A
 ��! �	Y
� �
�$ �	�� ��D$ H��N� ����� 
-&l��* � t��� =>� 
1&�	c! ��P� \�q"
 
5&�	c! l#� 
:&<
� 
$�� �? �c; �� �#
��
 

 اجزاء سيستم-5-2
 .� e
/?
 �
�
� �	��� E�
 W�D���iD� W�D�	A
 H��N� <��� ��C[ ��  �
 <�" ��� �!  �
 ��# ��
/�

����� �Dc! � �D����	D`
 ���" <�
� 3�4�� � ��)$.

• .� H��! ��
/�
 
•Encoder�; 
•Handwheel X 
•Handwheel Y 
•Foot disk 
•Hood 
•A��C`
�snap WCancel WData 
•v$
� ���Foot disk WHandwheel X,Y 
•<���
�Cf� ��#�$Hood<��� �l* ��; 
•��	���� <�f��? 



����

• $�j �� w�/$ /�� 
•S��	� �� b[�! /�� 

 .� e
/?
 ��,! � M��� W��,! ��mJ W��	���� �)[ �; �� /�� 
� ����h��! ��
/�
  .� l
�)9 �$ l
�� �
/�

� �	��� ��)"* H��N� E�
 �$ �$��! �!  �
 E�
 �$ a�� ��
  ��� �o� �.

 .� e
/?
 ��# 
D" ��  �
 <�" }.�� �	��� ��
/�
.

 اپتيكي-5-2-1

�	��� �� �	�� ��D$ �D�	A
 ��N� �C)�Hood ��
� 0�� .Hood ��N� � �i��9 �� #
 �! b)�9 ���"  �
 �

  �
 <�" 
�D�� �)�* ��C[ .�)�* �;�i)�#
�� �; �$ �7���� H��J �$ .l�c	L�i�Hood �i$ ���i�#  ;��i" 
��
� �
 �)�* ��D���	�
.��D,c9 ������ H��J �$ ��# 
D"Hood�� l��� 
� �;�.



����

 L�� �� �	�� ��D$ H��N�Hood ��  $�j �)"�$.
Hood <���
�Cf� ��#�$ �$ ��
� �
�� l* ��� �� �! ���A v��� Hood�� 
>	� ��".

 مكانيكي-5-2-2

#
 �)����9 �	�� ��D$ �D�� �D� H��N� :
•Handwheel X 

<��
� ��,Y b� �� �	�� b� �$ �/,� �
 �� �! �"�$ l*  i!�Y �i$ � �i"�$ �	"
� ��L�[  !�Y ��
��
����  !�Y Z[ ��  �
�  c� �$ ���)" �N �)! .l�
�  !�YHandwheel X 0�iV�
 Zi[  i�� bc! �$ 
�� ��" .Handwheel X�� =>� Z[  c� �� � w�/$ /�� ��# �� ��".

•Handwheel Y 
�)��� Handwheel X  i!�Y E���iA �i� u�i$  ci� �i$ ���)i" �N�� Wl*  !�Y �$ �! H��m� E�
 �$  �
 

�� �)! .l�
�  !�YHandwheel Y�� 0�V�
  �
�  �� v��� ��".Handwheel Y �� w�/i$ /i�� ��# �� 
�� =>�  �
�  c� ��".

�,J�� Handwheel �� �  �
 �	c�	��� ��� ���Y �; ���iY ���ic9 H��iJ �$ l
��(R
� �iC�* �	c�	��i� 
��! �V$�?.

•Foot disk 
��N� � l#� �
�
� �! Wb��� ���"  �
 �
 �� �)�f)� �	�� �� � �"�$ �"�$ �	"
� ��L�[  !�Y ��
�� .

Foot disk�� �
�� E��# ��� �� �i� 0�iV�
 �iA vi��� l* l�
�  !�Y � ���� ��i�� .Xi.$ �� l* ��$��i!
0�� 6#��*  �
 <�" <�
� 3�4�� �
/�
.

•Snap WData WCancel 
�� �
�� E��# ��� �� �! �)	�; �7�C`
�A H��N� E�
 �� 
c9 �C�* ����$ �A l�
� ���� �$ � ����� �i))! .

\
�AData  �
 <�
� l��! ��
� � �4��9 
���� F��" �
�$ .\
�ACancel � �i4��9 
��i�� #
 p
�>�
 �
�$ 
 �
 <�
� l��! ��
� .\
�ASnap 0�� 6#��*  c�� ��  i�
 <�i" <�
� 3�4�� �
/�
 .�� �i��c� l
�i)9 �i$

 �?��L ��?�� �,Y��)6#
��A X�A (
�� ^9�$  !�Y �$ �! ��"Handwheel�)!  !�Y  �
� OD9 v�� �;.

���9

�)�*

 �
� OD9
Z[ OD9

LM cm



����

 الكترونيكي-5-2-3

�� ��N� E��	"#�
 �$ � E��	cC�  .� H��! ��
�� �"�$ ��
/�
 . .i� e
/i?
 ���$ ]����
 H��! E�
 ��
/i�

0�� �$ �� �
���$ 
� �	��� �
/�
 �)!.

�f�� �D����	D`
 H�CN� #
��W�C`
�iA �� �i	�� ��iD$ �iD����	D`
 H��N� l
��Handwheel W�i;Foot disk �
��$ 0�� 
� v$
� ���.

 قطعات كمكي-5-2-4

#
 �)����9 H��N� E�
:
•<���
�Cf� ��#�$Hood<��� �l* ��; 

p�k b� #
 �#�$ E�
 Hood�� �
�� l* ��� �$ ���$ ��	���� <�f��? �$ �f�� p�k #
 � ��" <�i�� �, �7�i;
 �� 
>	� �� � ��" ��L�[  !�Y ��
��)�?�� ��� ���Y (����h��i! <�if��? �i$ l* \�>i�
 
i�� \�iY
�"�$ �	"
�.
�#�$ E�
L �
 
D" . �
 <�" �	"�� ��# 
D" �� �#�$ E�
 <�
��
 ������ H��J �$.

٣٠ cm

L٠ cm

•��	���� <�f��? 
���? )? #
 
D" t$�� �
�� �
�� l* l��� ��	���� �!  �
 ��[ O��#�i$ � ��i��Hood  
>i	� l* �i$ 
�� ��" .��	���� <�f��? ���$
)2-×2- ( �
 �	c�	���.

•w�/$ /�� 
���$
 �
�
� � <��$ 
D" 
�N	�� /�� E�
)%2R×5- (���Y l* F�m��
 �  �
 �	c�	���5- �
 �	c�	��� 

��mJ W����h��! E	��� 
�� 
�� �� ��,! ... �
 . �
  $�j /�� E�
 .E�)�c;Handwheel /i�� ��� �$ �;
�� =>� w�/$ ���".

•b[�! /�� 



���	

���Y ���$
 �
�
� � <��$ 
D" 
�N	�� /�� E�
 75×75 ���iY l
 F�m��
 �  �
 �	c�	���QR�	c�	��i� 
 �
 .�� �
�� /�� E�
 ��� �$ ��	���� <�f��? ���� . �
 S��	� /�� E�
.

 نگهداري-5-3
 .� e
/?
 Gi,	.� ��
�; � �* v�
�" �� � ���
�� ���"  ��
�� �$ #��� �	��� ��
/�
)� H�
�iY �i?��
 $�k� (�� ��C)��A ��# ��
�� �	C$ <��m	�
 �
�$ ��
 ���
�� �,D�� ���".

•�)�* �$ l�#  �� #
 ��;Hood��" ��
���L .
•H��N� �$ ���" �$�4 l��! ��
� #
 �J�>LHood��" ��
���L .
•H��N� l��$ �D�� #
)\�>�
 
_�Handwheelw�/$ /�� �$ �; (��" 
J�Y l�)�ck
.
•��" ��
���L v$
� ��Cc�� l���! #
.

و نيازهاي سيستم:2بخش  راه اندازي

 نياز هاي سيستم-2-1
 نيازهاي نرم افزاري-2-1-1

0�� �
/�
 ParadEyes #��)�� 
��9 �	��� ��� �$ Q: �
 l��! =>� 
$�� .

 نيازهاي سخت افزاري-2-2-1

�	���ParadEyes ��
/�
  .� ��;#��� l
�)9 �$ l
�� �� �!  �
 ��# ��
/�
  .� e
/?
 �
�
� 
��c� ��,� �	���.

%&�>." ��;����h��! �
�$ <�" �Y
�k ��
/�
  .� H��! 
(&Handwheel X)Z[ l
��� �	��(
+&Handwheel Y) �
� l
��� �	��(
2&Footdisk)l
��� b���(
-&��C`
�AData,Snap,Cancel 
1&Hood)���$ �� <�;��� �	���(
5&l* H��,�	� � <���
�Cf� ��#�$ 
:&��	���� <�f��? 
Q&b[�! /��)��	���� <�f��? ��o)� �
�$ S��	� /��(
%R&w�/$ /��)l
��� ��; �	�� =>�  C?  $�j /��(
%%&v$
� ��Cc�� 

#
 �)����9#��� ���� ����h��! ���C)��A H�>.�� x�� e
/?
 �$ <�89:



���


Processor             :  Intel 3.0 GHz or AMD 64 bit  
Motherboard      : لخواهد  
RAM                   : 1 Gb 
Hard disk           : 200 GB 
Graphics card    : 128 MB Ram 
DVD rom         

 
 راه اندازي-2-2
 نصب نرم افزاري-2-2-1

CD0�� �
/�
ParadEyes�
� �
�� =��)� ��
�� �� 0�� =>� ��" <�� 0�V�
 b������
 ��k �$ �
/�
 ����.

�0�� =>� �D����J �� ��� 0�V�
 b������
��N$ �
/�
 ... 
���Setup0�� ��" 
�?
 �
/�
.
��" \���� ��	���� ��� �$ <�" �;�| ��C,c�`
��	�� \�Y .�c!� ��� �$ =>� H��,c9 ��
�
 �
�$Next 

��" b�,!.

�� �$��! ���)! ��.	�
 
� ��# =>� ��C"�� #
 �D� ��
.
%&Typical :0�� l��! =>� �
/�
ParadEyesl* �
/?
 ���c� <
�c; �$ 
(&Compact :0�� =>� �
/�
ParadEyes����4 ��C,��� <
�c; �$ v�� 
+&Custom :0�� =>� �
/�
ParadEyes<
�.`� �
/?
 �$ 

0�� �
/?
 #
 �)����9 �
/�
:
%&�����$ ��C,���)Program File(
(&\�_� ��C,��� )Example File ( ��C�D9 
��" �!+R�1R�� ����D�� �"�$.

 راه اندازي سخت افزار-2-2-2

 .� =>� �	��� <��#��  !�" v��� �	��� �
/�
ParadEyes)����� ����� � �����  !�"
�����
 #�� (�� �����	�A ��".

 افزاراجراي نرم-2-3
0�� =>� #
 OA ��
�?
 
��� ��� �$ �
/�
ParadEyes ��
�?
 
��� ��� b�,! #
 OA �� ��" b�,! 
$
� 

�)�/� � <�
� ���� 
� M���  �
�  c� �c!�Open��" ��.	�
 .0�� �
�?
 �$ �
/�
ParadEyes #
 OA W
��mJLogo�� �;�| ��# ��mJ W��".



����

� �,J
 <�V)A ��mJ E�
0� �
 �
/�
.
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������ ��	
��
ParadEyes Data Exchange Module 

����� 

$������� 	
� . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .�


������� ������� . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . .�

�������� ����� . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . ..�

��Setting . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . .


����Color . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . .



���Weidth. . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . .�

����Style . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . .�

����Layer . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . .�

����������� ����� . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . .�

��Export. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . .�

��Import . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . .�

�������� �� � �! . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . .�
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